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FCC Bemerkung:

Dieses Gerét hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die im Abschnitt 15 der FCC-Bestimmungen fir digitale
Geréte der Klasse B festgeschrieben sind. Diese Grenzwerte sehen fir die Heiminstallation einen ausreichenden
Schutz vor gesundheitsschédigenden Strahlen vor. Das Gerét erzeugt und verwendet hoch-frequente Schwingungen
und kann sie ausstrahlen. Wenn es nicht nach den Anweisungen des Herstellers aufgestellt und betrieben wird,
kénnen Stérungen im Radio- und Fernsehempfang auftreten. In Ausnahmefélen kénnen bestimmte Installationen
aber dennoch Stérungen verursachen. Sollte der Radio- und Fernseh-empfang beeintréchtigt sein, was durch Ein-
und Ausschalten des Gerétes festgestellt werden kann, so empfiehlt sich die Behebung der Stérung durch eine oder
mehrere der folgenden Mal3nahmen: - Richten Sie die Empfangsantenne neu aus. - Vergrofiern Sie den Abstand
zwischen Gerédt und Empfanger. - Stecken Sie den Netzstecker des Gerétes in eine andere Steckdose ein, so dal3
das Gerét und der Empfénger an verschiedenen Stromkreisen ange-schlossen sind. - Falls erforderlich, sollten Sie

Ihren Fachhandler oder einen erfahrenen Radio-und Fernsehtechniker zu Rate ziehen.

FCC Warnung

Es wird darauf hingewiesen, daR Anderungen, die ohne ausdriickliche Zustimmung des Herstellers
vorgenommen werden, dazu fihren kdnnten, dal die FCC-Norm (wie oben angegeben) nicht mehr
eingehalten wird.

Bemerkung : Damit die FCC-Bestimmungen firr ein Klasse-B-Gert auch innerhalb eines Systems eingehalten
wird, wird empfohlen geschrimte Anschlukabel fiir Peripherie und Stromversorgung zu verwenden.

CE Bemerkung:

Zur Beurteilung der elektromagnetischen Vertraglichkeit dieses Gerates wurden folgende Normen
herangezogen: Storfestigkeit nach EN 50082-1: 1992 und Stéraussendung nach EN 55022: 1987
Klasse B. Die EG-Konformitatserklarung wurde von Shuttle Computer Handels GmbH ausgestellt.

Dieses Handbuch

Copyright 1998

Alle Rechte vorbehalten

Handbuch Version 1.0 (fir Mainboard HOT-661/P)

Inhaltliche Anderungen dieses Handbuchs behalten wir uns ohne Ankiindigung vor.

Der Herausgeber dieses Handbuchs haftet nicht fir Fehler oder Unterlassungen in diesem
Handbuch und ist nicht verpflichtet, die hierin enthalteenen Informationen auf den neuesten Stand
zu bringen.

Geschutzte Warenzeichen

Intel ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation

Pentium® Prozessor ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation

PC/AT ist ein eingetragenes Warenzeichen der International Business Machine Corporation.
PS/2 ist ein eingetragenes Warenzeichen der IBM Corporation.

Alle anderen in diesem Handbuch aufgefiihrten Marken und Produktnamen sind eingetragene
Warenzeichen der jeweiligen Unternehmer.
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\/ Vorwort

HOT-661 bzw. HOT-661P (kurz HOT-661/P) ist eine hochintegrierte IBM PC/AT
kompatible Systemhauptplatine. Das Design unterstiitzt Intel Pentium-11-Prozessoren mit
256 oder 512 kB eingebautem leistungsféhigen Pipdined-Burst L2-Cache. Das Speicher-
System des Mainbaords unterstiitzt bis zu 1024 MB SDRAM Hauptspeicher in 168-Pin
Standard-DIMM-Sockeln.

HOT-66L/P ist mit Ein-/Ausgabe-Technik der neuen Generation ausgestattet. Intel's
82440BX AGP-Chipsatz hat im Verhdtnis zu anderen Chipsétzen eine hthere
Integrationsdichte und L eistungsféhigkeit.

HOT-661/P ist mit einem AGP-Steckplatz fur fortschrittliche AGP-Grafikkarten mit
hohem Datendurchsatz ausgestattet

Der 82440BX AGP-Chipsatz verfugt Uber ein Busmaster IDE Kontroller mit zwel
hochleistungs IDE-Schnittstellen, an denen bis zu vier IDE-Gerédte angeschlossen werden
konnen.

Der integrierte "Giga |/O Kontroller" bietet die tblichen Ein-/Ausgabe-Schnittstellen:
Anschluf fir Diskettenlaufwerke, Serielle Schnittstellen (Fifo), eine Infrarot-Schnittstelle
(IrDA) und SPP/EPP/ECP-fahige parallele Schnittstelle.

Bis zu vier Steckplétze fir PCl-Karten bieten fir Anwendungen mit hohem
Datenbewegungen wie z.B. im Grafikbereich eine guten Datendurchsatz. Bis zu drei
Steckplétze sind fur 1SA-Karten vorhanden.

Das HOT-661/P Mainboard bietet die Basis fir ein preisginstiges Hochleistungs-System
mit guter Erweiterbarkeit fiir Komponenten. Es entspricht dem letzten Stand der
Prozessor- und Schnittstellen-Technik.
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L spezifikation

Das Design des HOT-661/P Mainboards wurde fir den anspruchsvollen PC-Anwender entwickelt,
der ein sehr leistungsfahiges mit vielen intelligenten Eigenschaften mit kompakten Abmessungen
braucht:

Intel Chipsatz:

Mit Intel's 440BX AGP Chipsatz mit Ein-/Ausgabesystem.

CPU Unterstutzung:
Celeron Prozessor 233/66 ~ 333/66 MHz
Intel Pentium® |1 Prozessor 233/66 ~ 333/66 M Hz und 350/100 ~ 500/100 MHz.

Vielféltige Speicher Unterstlitzung:
Mit vier DIMM-Steckplé&tzen fur normale oder PC/100 SDRAM-Module bis zu einer Gesamtgrolie
von 1024 MB. EingdIbar fir ECC-Unterstiitzung (Error Checking and Correction = Fehlerpriifung
und -korrektur)

PCI und ISA Erweiterungssteckplatze:
ausgestattet mit vier 32-Bit PCl Steckplédtzen und drei 16-Bit ISA Steckplétzen

AGP-Steckplatz:

Bietet einen AGP (Accelerated Graphics Port) Steckplatz fur entsprechende Grafikkarten. Diese
Schnittstelle ermdglicht insbesondere bei 3D-Anwendungen eine besonders hohe Grafik-
Performance.

Integrierte Ein-/Ausgabe-Einheit:

mit einer Schnittstelle fir Diskettenlaufwerke, einem Anschlul fur PS/2-Maus, zwei schnelle serielle
Schnittstellen (Fifo, 16550-komp.) und einer parallelen Schnittstelle (ECP, EPP). Die zweite serielle
Schnittstelle 183t sich wahlweise als COM2 oder als Anschlul fir ein Infrarot-Modul zur drahtlosen
Dateniibertragung nutzen.

Integrierter PCI Bus Master IDE Kontroller:

Zwei UltraDMA/33 Bus Master IDE Schnittstellen unterstiitzen bis zu vier IDE-Geréte mit bis zu
33 MB/sek Datenubertragungsrate. Es werden die enhanced PIO-Modes 3 und 4, sowie Bus-
Master-IDE-DMA-M ode-2-Geréte unterstiitzt.

Integrierter 20-Pin Anschluf fir ATX-Netzteil:

Durch Verwendung eines ATX-Netzteils unterstiitzt das Mainboard die Soft-On/Off-Funktion.

System BIOS:

Mit lizenziertem Award V4.51PG BIOS im einem Flash EEPROM.
Unterstiitzt Green PC, DMI und ist gebiindelt mit Symbios Login(NCR) SDCM V4.0 SCSl BIOS
zur Unterstiitzung kostengtinstiger PCI-SCSI-Host-A dapter.
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ACPI:

Unterstiitzt ACPI (Advanced Configuration and Power Interface) Funktion. Durch ACPI  stehen
mehr Funktionen zum Energiesparen zur Verfiigung, sofern das Betriebssystem "OS Direct Power
Management" (OSPM) unterstiitzt.

Abmessungen:
ATX-Format: 305x 170 mm

Erweiterte Eigenschaften:

Reduzierte Elektromagnetische Strahlung -- bessere EMI-Wate durch 1,5% Modulation des
Systemtaktes und durch Abschalten des Taktsignals bei ungenutzten PCI- und DIMM-Steckpldtze.

Zwei-Funktions-Ein/Aus-Schalter -- das System kennt zwei Aus-Zustdnde: Suspend-Modus
(héchste Stromsparfunktion) und Soft-Aus-Modus (System aus, Netzteil standby). Wenn der Ein/
Aus-Schalter fir weniger as 4 Sekunden gedriickt wird, dann wird das System in den Suspend-
Modus versetzt. Bei langerem Driicken wird das System in den Soft-Aus-Modus versetzt.

Einschalten beé Modem-Empfang -- Das System kann automatisch eingeschaltet werden, falls
ein angeschlossenes Modem aktiviert wird (z.B. bel Fax-Eingang).
Noch mehr erweiterte Eigenschaften (HOT-661P):

Spannungs-Uberwachung -- die Pegel der verschiedenen System-Spannungen werden tiberwacht,
um eine stabile Stromversorgung der System-Komponenten zu gewahrleisten.
Uberwacht werden Vcore und Vio der CPU und +5V, +12V, -5V, -12V des Systems.

L tifter-Status Uberwachung -- falls der CPU-L Uifter einen RPM-Sensor aufweist, der eine
Messung der Drehzahl des Rotors erlaubt, dann kann die Funktionstiichtigkeit des L Ufters Gberwacht
werden, um CPU-Uberhitzung bei L Ufterversagen vorzubeugen.
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Ubersicht und Anschliisse von HOT-661/P

Slot |

Anschlasse fur PS/2-
Tastatur und Maus

USB-Anschliisse — | use

Jumper fir Einschalt-
funktion aber PS/2-
Tastatur/Maus - JP38

Seriell (COM2)
Vier DIMM Sockel

Paralleler Port
Anschluf far

EISCA-Lufter— |

Serielle Schnitt-
stelle (COM1)

440BX Chipsatz

Zwei E-IDE Anschliisse——
Disketten Anschlilsse —

Systemtakt (JP39) —

CPU-LUft‘er-AnschlufS ATX-Netzteil-Anschluf

(‘kems 3 _ h
C o WG C g
=~ Ea
g /[y JR2! EH
-~ F t I;l c—i ) Eg

acto eserve

- JP45ry O H EE -

ol ° .

AGP Slot

III

Anschluf} far

B

J1 PINY

AGP-Lufter

Giga-l/O-Chip

Flash EEPROM
Programmierspg. J17

Programmierbares

H

Flash EEPROM

Jumper J44

JTT

Hardware Monitor
(optional)

Bild 1-1

1

27

KEYLOCK

1

1 JP24 1
E-EEEEE EEEEEEEEEE EE
SPEAKERE HDD PW NO

RST

\ RST  KEYLOCK  SPEAKERZ HDD PWNO

Drei ISA Slots —
IR Anschlufy
Vier PCI Slots

CPU Multiplikator (JP37)J
CMOS léschen (JP19)——
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2 Hardware Konfiguration

Die Prozessoren Pentium™ [l und Celeron™

Der Pentium Il und Celeron Prozessor ist (nach Pentium Pro) das néchste Mitglied der P6
Prozessor Familie. Er kombiniert die Vorteile der Pentium Pro Prozessor Architektur mit dem
zusdtzlichen MM X-Befehlssatz. Er ist voll kompatibel mit der riesigen Menge PC-
Programme, die auf der Intel Architektur basieren. Zusétzlich bietet der Pentium Il Prozessor
einen neuen Leistungsgrad fur erweiterte Anwendungen im Medien- und Kommunikations-
bereich, einschlielich reditischer Grafikdarstellung, Video-Konferenz und Fahigkeit zu
Vollbild-Video ohne Ruckeln. Die Kombination dieser fortschrittlichen Technologien machen
den Pentium |1 Prozessor zur idealen Wahl wenn man rechenintensive und stark mulimedia
orientierte 32-Bit-Programme ausfiihren mdchte.

Der Pentium Il und Celeron Prozessor hat auf dem Chip ein 32 kB grof3en L1-Cache, der
nicht geblockt ist und mit dem Prozessortakt arbeitet. Auerdem hat der Pentium 11
Prozessor auf der Prozessorplatine einen 512 kB oder 256 kB grofien L2-Cache, der
ebenfalls nicht geblockt ist und mit der halben Prozessorfrequenz getaktet wird.

Der Pentium Il Prozessor nutzt die S.E.C. (Single Edge Contact: einfache Kontaktleiste)
Gehéuse-Technologie fir verbesserten Schutz bei der Handhabung.

Der Celeron Prozessor nutzt die S.E.P.P. (Single Edge Processor Package)-Technik.

Bild 2-1 zeigt den Pentium |11 Prozessor ohne monierten Kihlkorper von vorne, hinten und
oben (ohne montierten Kahlkorper).

Bild 2-2 zeigt den Celeron Prozessor von vorn und hinten, mit und ohne Kihlkorper.

Linker Riegel . q | o «—Rechter Riegel  \/orderseite

Ruckseite
Rechter Riegel —p. — = «— Linker Riegel
L L
-~ ~ Platte zur
. . Warmeableitung

Schutzdeckel —

Skirt

il A70209REA.00)
pentumill G oy o 2

intel”

Produkt Nummer, Daten Matrix
Takt, Cache, W/ALT-Seriennr.
QDF#, Legal Mark

Bild2-1
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Woraus besteht der Prozessor-Halter?

Zur Befestigung des Pentium |1 Prozessors wird der CPU-Sténder und die Kuhlkorper-
Haterung benttigt. Die vollstandige Packung enthdlt den CPU-Stander mit 4 Befestigungs-
gtiften sowie Basis- und Oberteil der Kihlkorper-Halterung mit 2 Befestigungsstiften. Die
folgenden Ausfiihrungen veranschaulichen die Ingtdlationsprozedur fir diesen Mechanismus.

O CPU Stdnder -
Kunststoff-Fuhrung mit M ontagel 6chern im
Standfuld as Halterung fir das Gehause des
Pentium Il Prozessors (SE.C.) im Slot 1. Die /‘ 1., >
Riegd der CPU schnappen in die Aussparungen ﬁ‘!
in der FUhrungsschiene. (Siehe Bild 2-3)

Blld2 3

m) Befestigungs-Stifte fur Stander (RMAP) - T T
Diese Stifte werden von oben durch die Locher im
Ful’ des CPU-Standers geprefdt, um den Stander

auf dem Mainboard zu fixieren. Eswerden vier  Bild 2-4
Stiick bendtigt. (sehe Bild 2-4)

O  Kuhlkérperhalter Basisteil (HSSBASE) -
Wird von oben auf das Mainboard gesteckt und
mit den Befestigungsstiften (siehe unten) von
oben fixiert. (Sehe Bild 2-5)

O  Befestigungs-Stifte fur Basisteil (HSSPIN) -
Mit diesen Stiften wird das Basisteil der
K Uhlkorperhalterung auf dem Mainboard fixiert.
Zwei Stick pro Kihlkorper-Halter erforderlich.

(Sehe Bild 2-6) Bild2-6
O  Kuhlkorperhater Oberteil (HSSTOP) -

Nachdem sich der Prozessor mit Kihlkorper im

Sténder befindet wird dieses Tell saitlich auf das Bild 2.7

Basisteil geschoben, bis es einrastet und somit
den Kuhlkorper sichert. (sSehe Bild 2-7)
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Installation der Halterung fir Prozessor und Kuhlkdrper

Das Mainboard sollte auf eine Arbeitsplatte gelegt werden und sich nicht bereitsim
Computergehause befinden. Es ist scherzugtellen, dal? keine Komponenten mit dem
Mainboard verbunden sind bzw. aufgesteckt sind (d.h.: keine Speichermodule, Kabdl,
Erwelterungskarten installieren).

Befestigungsldcher
fur die CPU-Halterung

| nstallation des Prozessor-Halters:

1. Die Position der 4 Lécher fir die CPU-
Halterung und die Markierung fur
"Pin 1" desSlot 1 (dasist der
Prozessor-Steckplatz) sind auf dem
Mainboard HOT-661/P ausfindig zu machen.
(sehe Bild 2-8)

Befestigungslécher

Bild 2-8 fur Kiihlkérperhalter

2. Dann den CPU-Sténder der Halterungs-
vorrichtung so auf das Mainboard setzen, dal?
damit der Slot 1 eingerahmt wird. Dieim Bild
gezeigte Markierung des Sténders muf3 zu
Pin 1 des CPU-Sockels zeigt. (sSehe Bild 2-9)

3. Die vier Befestigungsstifte werden in die
Locher gesteckt, die sich im Ful3 des CPU-
Sténders befinden, damit der Sténder mit dem
Mainboard fixiert wird. (sehe Bild 2-9)

\

Befestigungs-Stift

Seiten-
Markierung
(Aussparung)

Bild2-9 o
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Installation der Kuhlkorper-Befestigung:

Bild 2-10 zeigt den sogenannten "Intel boxed Prozessor”. Sollten diese Packart vorliegen, dann
kann dieser Abschnitt Ubergangen werden, da zum Lieferumfang dieses Prozessors ein eigenes
Befestigungs-Kit mit entsprechender Installationsanleitung enthalten ist.

Bild 2-11 zeigt den OEM-Typen des Pentium || Prozessors mit aktivem Lfter. Fir diese Bauart
gilt diefolgende Ingtallationanleitung:

Halterung
Bild 2-10

1. Zuerst missen die beiden Befedti-
gungd dehern fur den Kihlkorperhater
auf dem HOT-661L/P Mainboard
gefunden werden. Man beachte, dal3 ein
Loch grofer ist als das andere.
(seheBild 2-12)

2. An dem Basigteil des Kihlkorper-
halters befinden sich zwel Kunststoff-
Zapfen. Das Basisteil muf3 so auf dem
Mainboard aufgesetzt werden, dal3 der
grof3e Zapfen durch das grof3e
Befestigungsloch gefiihrt wird, und der
kleine Zapfen durch das kleine Loch.
(sehe Bild 2-12)

3. Das Basigteil wird auf dem Mainboard
fixiert, indem die Befestigungs-Stifte von
oben in die Kunststoff-Zapfen des
Basisteils geprefdt werden.

(sehe Bild 2-12).

4. Den Pentium Il Prozessor fest in den
Sténder des Halterungs-M echanismus
hineindriicken (siehe auch Kapitel
"Installation des Pentium |l Prozessors).
Dann das Oberteil des Kihlkérperhalters,
wiein Bild 2-13 gezeigt, auf das Basistell
schieben bis es einrastet. Dabei wird es
durch einen Spalt des Kuhlkorper
gefuhrt.

Basisteil des
Kuhlkérperhalters

Groler Zapfen i
GroRes Loch —

Befestigungsstifte

Kleiner Zapfen
Kleines Loch

Bild2-12

Bild2-13
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Installation des Pentium™ Il Prozessors

Die Riegel an den Ecken des Prozessors zur Mitte zusammendriicken, bis sie hdrbar einrasten
(kbnnte etwas Kraft erfordern).

Den Prozessor so halten, dal? der Kihlkorper in Richtung Basigteil der Kuhlkorperhalterung auf
dem Mainboard zeigt. Den Prozessor in den Sténder der CPU-Halterung gleiten lassen. Kurz
vor dem Einrasten mui3 sichergestellt werden, dal3 die Zapfen an den schmaen Seiten der CPU
sicher in die entsprechende Fuhrungskerbe des Halters gelangen. Dann  den Prozessor auf
beide Seiten des Oberteils driicken bis er sitzt.

Jetzt die Riegel an den Ecken des Prozessors wieder nach auf3en driicken, bis sie mit eéinem
horbaren Klick den Prozessor in der Halterung durch einen hervorragenden Kell fixieren. Diese
Sicherung ist notwendig, damit der Prozessor einen guten elektrischen Kontakt zum Slot 1 des
Mainboards hat. Zum Sichern des Kihlkorpers ist das Oberteil des Kuhlkorperhalters zu
montieren, wie esim Kapitel "Instaltaion des Prozessor-K tihlkorpers' beschrieben ist.

Das Anschlufkabel des auf dem Kihlkorper befestigen L Ufters verbindet man mit dem dafur
vorgesehenen 3-Pin-Anschlufd auf dem Mainboard oder mit einem Versorgungskabel vom AT X-
Netzteil kommend (abhéngig vom Typ des Anschlufkabels des L iifters).

AnschluRkabel
far den Lifter

Bild2-14
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Installation der Halterung fir den Celeron-Prozessor

Die im folgenden beschriebene Vorgehensweise soll helfen, den Celeron-
Prozessor richtig zu installieren. Den Ausfuihrungen ist exakt zu folgen:

Benotigte Komponenten:
Die Prozessorplatine (Bild 2-15)
K tihikorper (Bild 2-16)
Befestigungs-Klammer (Bild 2-17) Bild 2-15
\orgehensweise:

Vorderseite

Der Prozessor ist vor Schaden durch statische
Entladung zu schitzen. Dazu fuhrt man die
Arbeiten am besten auf einer antistatischen
Unterlage aus und trégt dabei ein Erdungs-
Armband am Handgelenk.

Die vier FlRRe (Hacken) der Befestiguns-
Klammer sind vorsichtig durch diein Bild 2-18
gezeigten Bohrungen der Celeron-Platine zu
fahren.

Das Aufsetzen der Klammer erfolgt von der

Rickseite des Ceeron-Prozessors her - wiein

Bild 2-19 gezeigt. Zur Vermeidung von Kurz-

schitissen it die Seite der Klammer, welche auf

dem Prozessor aufliegt, ist mit einer Kungtstoff- Riickseite
folieisoliert.

Bild 2-19
Bevor man zunéchst zwel der FlilRe (Hacken)
der Klammer einrasten 18 (Bild 2-20), muR3 die
blaue Schutzfolie von der termischen Kontakt-
flache entfernt werden. Diese Folie hat zum
Schutz wahrend des Transports gedient

Nun verbindet man die Klammer wiein Bild
2-20 gezeigt mit dem Kuhlkorper, ohne dabel die
Prozessor-Platine zu biegen oder darauf direkt
Druck auszuiiben.

Mit Hilfe eines nichtmetallischen Stabes oder mit
einem Schraubendreher werden die Ubrigen Bild 2-20
beiden Fufke der Klammer in den Kuhlkorper

gedriickt.

Achtung: Hierbei ist der Kontakt mit der @

Prozessor-Platine zu vermeiden, damit der
Prozessor nicht durch Kratzer beschédigt wird.

Zum SchiuRd Gberprifen, ob ale FiRe fest
eingerastet sind, so dal3 der Kuhlkorper gut mit
dem Prozessor verbunden ist (Bild 2-21). Bild 2-21
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Woraus besteht der Halter fur den Celeron-Prozessor?

Der Ceeron™ Prozessor bendtigt eine besondere Befestigungsvorrichtung, die den Prozessor in
seinem Steckplatz "Slot 1" hélt. Die folgenden Ausfiihrungen erlautern den Einbau diesen Halters.
Die Befestigungsvorrichtung besteht aus zwei Haltern mit jeweils zwei Befestigungsstiften und
zwei Klemmstifte zum Sichern.

O Zwei CPU Halter - Lock Pin
Kunststoffteile, die den Celeron-Prozessor in S J
seinem Steckplatz halten. i

(sehe Bild 2-22)

O Vier Befestigungsstifte -
Die Befestigungsstifte werden durch die Locher im
CPU-Halter gesteckt, um so den Halter auf dem
Mainboard zu montieren.

O Vier Klemmgtifte zum Sichern -
In die Locher der Befestigungsstifte wird jeweils ein
Klemmstift gedriickt. Hierdurch wird der CPU-
Halter gesichert, so dal er fest mit der Leiterplatte
verbunden it

Installation des Halters fiir den Celeron™ Prozessor

Das Mainboard sollte auf eine Arbeitsplatte gelegt werden und sich nicht bereitsim
Computergehduse befinden. Erst nach der Montage des CPU-Hdters sollten
Speichermodule, Erweiterungskarten und sonstige Anschliisse gesteckt werden.

1. Die Position der 4 Lécher fir die CPU-Halterung und 3
die Markierung firr "Pin 1" des Slot 1 (dasist der ‘
Prozessor-Steckplatz) sind auf dem Mainboard
HOT-661/P ausfindig zu machen.

(Sehe Bild 2-23)

2. Die beiden CPU-Halter werden an den schmalen
Enden des Sot 1 gegentiber auf das Mainboard
gesetzt, wie in Bild 2-23 zu sehen ist.

3. Indem die Befestigungsstifte durch die Locher im Fuld
der beiden CPU-Halter gesteckt werden, montiert man BefestfiguSgslficher
ur den

die Halter auf dem Mainboard. (siehe Bild 2-23) Prozessorhalter

4. Durch Einsetzen der vier Klemmstifte in die Locher Bild 2-23
der Befestigungsstifte sichert man die Verbindung und

macht se fest. (sehe Bild 2-23)
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Installation des Celeron™ Prozessors

Der Prozessor ist vor dem Einsetzen so tiber dem Slot 1 zu halten, dal3 der KUhlkérper zu den
DIMM-Sockeln des Mainboards zeigt. Dann 183t man den Prozessor in die Haterung gleiten.
Dann pref3t man den Prozessor von oben in den Sockd, bis er sitzt. Hierbel mul3 auf beide Seiten
gleichzeitig Druck ausgelibt werden. (siehe Bild 2-24 und Bild 2-25)

Bild 2-24 Bild 2-25
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Jumper

Verschiedene Hardware-Einstellungen werden auf dem Mainboard durch das Setzen von
Jumpern (Kurzschlu3-Kappen) auf Pins (elektrisch leitende Metalltifte) vorgenommen..

Jumper mit zwel Pins werden folgendermal3en dargestelIt:
Geschlossen (Ein): Gedffnet (Aus): (ol |

Um zwei Pins zu verbinden, mui3 einfach ein Jumper auf die entsprechenden Pins gesetzt
werden.

Einstellung der Prozessorgeschwindigkeit - JP39 und JP37

Die Prozessor-Frequenz kann auf dem Mainboard HOT-661/P softwareméaldig eingestellt
werden. Der Systemtakt und das Verhdltnis von interner CPU-Frequenz und Systemtakt
(Multiplikator) kann vom Anwender im BIOS eingestellt werden. Beim ersten Systemstart setzt
das BIOS den Prozessortakt automatisch auf 233 MHz oder 350 MHz, abhéngig davon, ob ein
Prozessor fur 66 oder 100 MHz Systemtakt verwendet wird. Falls der Prozessor fir eine hohere
Taktfrequenz a's 233 bzw. 350 MHz geeignet ist, so mul’ die Einstellung im BIOS entsprechend
erhoht werden. Hierzu driickt man beim Booten die "Entf"-Taste und andert auf der Seite
"Chipset Features Setup” die Eingtellung fur "CPU Speed” auf den gewtinschten Wert.

Der Anwender, der gerne die Jumper-Eingtdlung favorisiert, kann die CPU-Geschwindigkeit
auch per Jumper eingtelen. Fir die Systemtakt-Einstellung dient Jumper JP39, fir das Takt-
Verhdtnis (CPU-Multiplikator) Jumper JP37. Man beachte hierzu den néchsten Abschnitt auf
den beiden folgenden Seiten.

Softwar e-K onfiguration Uber das BIOS-Setup-Programm:
1) Der Jumper-Block wird auf JP37 in Position "Auto" gesetzt.
2) JP39 bleibt offen (ohne Jumper).

> AUTO

_D SwanuaL B Ei 5
o] 4m|m)3
E ig JP37 olm w1

ja[C) JP39

Hardware-Konfiguration Uber Jumper.
1) Den Jumper-Block von JP37 entfernen.
2) Entsprechend der Tabelle auf der
Ubernéchsten Seite sind einzelne Jumper

auf JP37 zu setzen, um das Taktverhditnis

i [ 6 [ ] ) n 5

einzustellen. ] K. . P

3) Entsprechend der Tabelle auf der ok N ..
néchsten Seite ist JP39 zu konfigurieren, [

1
um den gewtinschten Systemtakt JP39
einzustelen.

Die Abbildung unten zeigt die Einstellung fur
4,5x 66 MHz =300 MHz.

E=l=1=—1=C1

Bild 2-27 \ )
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Tabellen zur Einstellung von CPU Multiplikator und Systemfrequenz

Die"CPU Konfigurations Tabelle" (Tabelle 2-1) gibt einen schnellen Uberblick tber die Ein-
stellungen der Prozessoren Pentium 1 / Celeron von 233/66MHz bis 333/66MHz und
Pentium Il von 350/100M Hz bis 500/100MHz.

Tabelle 2-2 zeigt, welche Systemfrequenzen mit JP39 eingestellt werden konnen.
Bemerkung: JP39 hat keine Auswirkung, falls auf JP37 der Jumper-Block in Position
"Auto" gesetzt worden ist.

Tabelle 2-3 zeigt, welche CPU-Multiplikatoren mit JP37 eingestellt werden kdnnen.

CPU Konfigurationstabelle (Ubersicht)

Pentium Il . . .
System Multi- Pentium Il | System Multi-
/Celeron Takt likator i
Prozessor p Prozessor Takt plikator
233 MHz 66 MHz 3.5 350 MHz 100 MHz 35
266 MHz 66 MHz 4 400 MHz 100 MHz 4
300 MHz 66 MHz 4.5 450 MHz 100 MHz 4.5
333MHz | 66 MHz 5 500 MHz | 100 MHz 5 Tabdle2-1
Jumper-Tabelle fir den Systemtakt (externe CPU-Frequenz)
JP39 JP39
CPU Prozessor auf Prozessor auf
Systemtakt 66MHz 100MHz
basierend basierend
6 5 6 5
50 MHz
] — Pl —
6 5 6 5
66 MHz X X
2@ 01 2000
6 5 6 5
75 MHz = =
2000/ 2[00
6 5
N —K
83 MHz (o] (oo
2 e 1 1 —
6 5
100 MHz . (o o]
nicht ®e
(vVor- vorhanden
einstellung) 208 1
GE 5
103 MHz nicht
vorhanden
2 [ 1
GE 5
112 MHz nicht
vorhanden
2(e 0] Tabelle 2-2
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CPU-Multiplikator (Verhaltnis zwischen CPU- und Systemfrequenz)

Mit der Jumpergruppe JP37 &3 sich bestimmen, ob die CPU-Frequenz im BIOS oder durch

Hardware-Jumper eingestellt werden soll.

Wird der Jumperblock auf JP37 in Position "Auto" gesteckt, dann kdnnen Systemtakt und CPU-

Multiplikator softwareméaldig im BIOS-Setup eingestel |t

werden.

Falls der Jumperblock von JP37 entfernt wird, kann der Anwender den CPU-Multiplikator
(Tektverhdtnis) auch hardwaremaliig einstellen, indem einzelne Jumper entspechend der folgenden

Tabelle pogtioniert werden.

CPU Takt— CPU Takt— P37
Susionieiinenns verhaltnis
BIOS Setup
2x bis 5x
standard
8 7 8 7
2 X 4 x 83—
(133/66) (266/66) :1
(200/100) (400/100) . -
2.5 x 4.5 x 85—
(166/66) (300/66) :1
(250/100) s 7 (450/100) . 7
3 X Sa0 5 X 5?
(200/66) B (333/66) =lee)
(300/100) s 7 (500/100) -
wo®
3.5X e
(233/66) ooal Tabelle2-3
(350/100)
K T
- spezidlen [
Jumper JP45 um Pentium Il und Celeron- ] 3 15 % DHD
Prozessoren, die auf 66 MHz Systemtakt basieren, auf O © N
100 MHz Systemtakt zu iibertakten, falls die CPU- 3
Geschwindigkeit manuell eingestellt wird. } = H
Normalerweise stehen die Systemtakt-Frequenzen von 9 HH %
100 bis 112 MHz nicht fiir 66M Hz-Prozessoren (bis 333 O
MHz) zu Verfiigung - gleichgultig ob der Prozessor ﬁi:*" N —
s o : —
soanérana&g oder hardwar.ema&"g eingestellt wird. D —— DDODQ
Falls jedoch JP45 gedffnet wird, kénnen Prozessoren, [ b0
die fir 66MHz Systemtakt ausgelegt sind, auch mit 100 C :
MHz Systemtakt betrieben werden. So kann z.B. €in DM: i
266 MHz Celeron, der spezifikationsgemald mit 4 x 66 \ il
MHz betrieben wird, auf 3 x 100 MHz (oder mehr) [T, |
Ubertaktet werden. \ \ Figure 2-28
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CMOS Iéschen - JP19

Mit Jumper JP19 |83 sich der CMOS-Speicher des Mainboards zuriicksetzen. Dieser
Speicherbereich befindet sich im Giga 1/0 Chip.

Dieser Loschvorgang wird wie folgt durchgefuhrt:

1) PC ausschaten,

2) Jumperkappe von JP19 Position 1-2 entfernen,

3) Jumperkappe fur einige Sekunden auf JP19 Position 2-3 setzen,
4) Jumperkappe von JP19 Position 2-3 wieder entfernen,

5) Jumperkappe auf JP19 Position 1-2 wieder setzen,

6) PC einschalten.

Flash EEPROM Vpp - J17

Das HOT-661 Mainboard ist mit einem
Flash EEPROM fir das BIOS bestlickt.
Das BIOS enthét Software fir den
Bootvorgang, Selbsttest, Initidisierung
der Hardware, grundliegende Ein-/
Ausgabe-Routinen, usw. Mit einem
Flash-Programm [&% sich die BIOS-
Version des HOT-661 Mainboards
erneuern.

J17

Mit J17 kann die Programmierspannung
auf 5 oder 12 Volt eingestellt werden.

1
B0 = uP9 117 Pin 2-3 geschlossen
fur 5V Programmierspannung
(Hergteller: SST, Winbond, Atmel)

1
oOPe ;17pin12 geschlossen

fur 12V Programmierspannung
(Herstdler: MX, i = Intel)

J44

Bild2-29

Einschalten mit Tastatur und PS/2 Maus - J44, JP38

Das HOT-661/P Mainboard 183 sich Uber die angeschlossene Tastatur oder PS/2-Maus
einfach einschaten. Bei entsprechender Konfiguration braucht der Anwender nur die
eingestdllte Tastenkombination (STRG + Funktionstaste) einzugeben oder einen Doppelklick
mit der PS/2-Maus auszufiihren, um das Mainboard einzuschdten.. ( Bemerkung: Das
Einschalten Uber eine serielle Maus wird nicht unterstiitz)

Zur Konfiguration der Einschalt- Einschalten Uber Tastatur oder PS/2-Maus J44, JP38

funktion miissen JP38 und J44 o 1 456 _ . 107 A5 6
enisprechend nebensienender | ‘i ||y (@ e i | G
Tabdle, sowie die Bios- und PS/2 Maus e ; maglich 1 3

Einstellungen "POWER ON

Function” und "Hot Key Power Einschalten uber (%] 4 5 6 . " 16 456
b ]
ON" in der Kategorie "Integrated Tastatur und E;.:{ Elggigifsﬂalfuf r F_l_—d
Peripherals' (siehe Seite 44) méglich 133 maglich 123
eingestd It werden.
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Anschlisse

Front Panel Anschliisse
(Vorderseite)

Hardware Reset-Taster - J32

Dieser 2-Pin-Anschlul® wird mit dem Hardware
Reset-Taster verbunden. Werden die Pins Uber den
Reset-Taster kurzgeschlossen, dann startet das
System neu.

Tastaturschlol3 (Keylock) - J27

J27 ist ein 5-Pin-Anschluf? fir Betriebsanzeige und
Tastaturschlof?. Pin 1 und 3 kénnen mit einer Leucht-
diode im Gehéuse verbunden werden, die den
Einschaltzustand des Systems anzeigt. Mit Pin 4 und 5
kann ein eventuell vorhandener Schliissalschalter
angeschlossen werden, mit dem sich die Tastatur ein-
und abschalten 1&3.

Lautsprecher - J24

O =597
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[ lou S w
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= S

D: E>_

o 1 L

] | x

D\ \ I =

| B - 17
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Bild 2-30

Der Lautsprecher vom PC-Gehause kann an den 4-Pin-Anschlul® J24 angeschlossen werden.

HDD LED AnschluR - S3 (HDD)

Die Leuchtdiode, die Aktivitdten des onboard IDE-K ontrollers anzeigt, wird an den 2-Pin-Anschluf3 S3

angeschl ossen.

ATX Netzteil Ein/Aus-Taster - S1 (PW ON)
Der Taster zum Ein/Aus-Schalten des AT X-Netzteils wird mit dem 2-Pin-Anschiufd S1 verbunden.
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Back Panel Anschlisse (Rlckseite)

Parallelport-Anschlufl

PS/2 Maus | (®) | AnschluB
Anschlu -
PS/2 Tastatur | @@
Anschluf A

COM 2 AnschluR COM 1 AnschluR

Anschlisse fir die Serielle Schnittstellen (COM1/COM?2)

Gerdte mit serieller Schnittstelle kdnnen an die 9-poligen Sub-D-Buchsen "COM1" und "COM2"
angeschlossen werden.

Anschlul® fur PS/2 Tastatur & PS/2 Maus

Zum Anschlul? von PS/2-Maus und PS/2-Tastatur sind entsprechende 6-polige PS/2-Buchsen auf
der Rickseite des Mainboards vorhanden. Die untere Buchse ist fir die PS/2-Tastatur, oben wird
die PS2-Maus angeschlossen.

Anschluf® fur die Parallele Schnittstelle

Auf der Riickseite des Mainboards befindet sich eine 25-polige
Sub-D-Buchse fir Gerdte mit paralleler Schnittstelle.

Anschlisse fur den
Universellen Seriellen Bus (USB1/USB?2)

Auf der Riickseite des Mainboards befinden sich zwei 4-polige
Buchsen zum Anschlul? von USB-Geréten.

Weitere Anschliisse

Anschlul® fur ATX-Netzteil - J31

J31 igt eine 20-palige Buchse zum Anschiul3 eines ATX-Netzteils.
Beim Einstecken auf die Ausrichtung achten (einhackender
Verschlul3mechanismus wie Abbildung). Das Mainboard bendtigt
ein ATX-Netzteil mit mindestens 200 Watt (besser 233 Watt) und
Power-Good-Signdl.
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Infrarot-Anschlufd - JP4
JP4

Das Mainboard HOT-661/P verfugt tber einen 5-Pin-Anschluf’ JP4 fur VCC VCC IRRA GND IRTX
Infrarot-Geréte. Diese Schnittstelle erlaubt drahtloses Senden und Empfangen ‘ HOoOo0OO ‘
von Daten entsprechend Spezifikation ASKIR und HPSIR. Bild 2-31 zeigt die
Anschluf3elegung von JP4. Die Position ist auf Bild 2-23 dargestel It

1 2 3 4 5
Bild2-33
Anschlisse fiur CPU-, Gehause- u. AGP-Lufter (JP29, JP28, J43, J47)
Das Mainboard HOT-661/P ist mit vier Anschliissen 12V-L Uifter ausgestattet: "JP28" und "JP29" fur
den CPU-L Ufter, "J43" fur das ein Gehduse-L Uifter und "J47" fir einen Lfter, der das Grafikchip einer

AGP-Karte kiihlt. Anschluf® und Kabel des Lifters ist herstellerabh&ngig und kann verschieden sein.
Die rote Leitung sollte mit +12V und die schwarze mit Masse (GND) verbunden werden.

Wake-On-LAN Anschlul® - J45

Der 3-Pin-Anschlul® "Wake-On-Lan" (WOL) kann mit einer entsprechenden Netzwerkkarte
verbunden werden, die diesen Intel-Standard unterstiitzt. Hieriiber wird das Einschalten des Rechners
Uber Netzwerk gesteuert.

Enhanced IDE und Disketten-Anschlufl}

Das Mainboard HOT-661/P wird mit Flachbandkabel fir IDE-Festplatten (1 x 40pol.) und
Diskettenlaufwerke (1 x 34polig) ausgdliefert. Die
rot markierte Ader beim Flachbandkabel ist das

erste Pin. Beim Anschlielen ist darauf zu achten, J43 Chassis JP29
dal3 diese Markierung in die Pin-1-Richtung des FAN s A |1
entsprechenden Anschlusses auf dem Mainboard 1l = 5
zagt G;DQ+/1:\EZN:J &
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Bild 2-35 (Infrarot-Anschiufl) Bild 2-34 (L ufter- und IDE/Floppy-Anschliisse)
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v) Speicher Konfiguration

Das HOT-661/P Mainboard hat vier 168-Pin DIMM-Sockel, in welche zwischen 8 MB
und 1024 MB SDRAM-Speicher bestiickt werden kénnen. Jeder DIMM-Sockd unter-
stiitzt 3,3V-Module SDRAM der Grofien 8, 16, 32, 64, 128 und 256 M B, die einseitig oder
zweisaitig bestiickt sein kdnnen. Falls der Systemtakt auf 100 MHz eingestellt wird, sind
sogenannte PC/100-Module erforderlich. Fir 66 MHz gentigen herkémmliche Module.

Die vier DIMM-Sockel sind in vier Speicherbanke organisiert, d.h.: jeder Sockel entspricht
einer Speicherbank. Jede Speicherbank hat einen 64 bzw. 72 Bit breiten Datenpfad (64
Bit, falls ohne Paritétshit).

Das HOT-661/P Mainboard unterstiitzt optional Fehlererkennung und Fehlerkorrektur
(EC = Fehlererkennung, ECC = Fehlererkennung und -korrektur). Mit dieser im Bios-
Setup eingtellbaren Option soll die Datensicherheit und Speicher-Integritét erhéht werden.
Im EC-Modus werden einfache und mehrfache Fehler wahrend des Lesens erkannt und
im ECC-Modus kann auf3erdem eine 1-Bit-Fehlerkorrektur durchgefiihrt werden.

Um die Fehler-Erkennung und -Korrektur durchfiihren zu kénnen, sind echte 32-Bit
Parity-Module auf alen bestiicken DIMM-Sockeln erforderlich. Hierfir sind Module nicht
geeignet, bel welchen das Parity-Bit mittels einer TTL-Schaltung kinstlich generiert wird,
so daf? hierfir keine echte Speicherstelle genutzt wird.

Jede Bank kann (aber mul3 nicht) bestiickt werden. Folgende Tabellelle listet die
moglichen Kombinationen auf:

Anzahl
DIMM Art des Speichermoduls der
Sockel
Module
DIVMM O 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 168-pin %1
3.3V 66 oder 100MHz PC SDRAM DIMM
DIMM 1 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 168-pin 1
3.3V 66 oder 100MHz PC SDRAM DIMM X
DIMM 2 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 168-pin %1
3.3V 66 oder 100MHz PC SDRAM DIMM
DIVMM 3 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 168-pin % 1
3.3V 66 oder 100MHz PC SDRAM DIMM
Tabelle3-1
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= Programm zum Bios-Update

Dieses Kapitel behanddt in kurzen Ziigen die Benutzung des "Flash Memory Writer"
Programms von Award, womit das Bios des Mainboards durch eine neuere Version
ersetzt werden kann. In der folgenden Beschreibung, wird die zu programmierende Datel
"661.bin" genannt, und as D