HOT-663

Pentium™ || Prozessor

basierendes AGP Mainboard
Deutsches Handbuch



FCC Bemerkung:

Dieses Gerét hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die im Abschnitt 15 der FCC-Bestimmungen fir digitae
Geréte der Klasse B festgeschrieben sind. Diese Grenzwerte sehen fir die Heiminstallation einen ausreichenden
Schutz vor gesundheitsschédigenden Strahlen vor. Das Gerét erzeugt und verwendet hoch-frequente Schwingungen
und kann sie ausstrahlen. Wenn es nicht nach den Anweisungen des Herstellers aufgestellt und betrieben wird,
kénnen Stérungen im Radio- und Fernsehempfang auftreten. In Ausnahmefallen kdnnen bestimmte Installationen
aber dennoch Stérungen verursachen. Sollte der Radio- und Fernsehempfang beeintréchtigt sein, was durch Ein-
und Ausschalten des Gerétes festgestellt werden kann, so empfiehlt sich die Behebung der Stérung durch eine oder
mehrere der folgenden Mal3nahmen:

- Richten Sie die Empfangsantenne neu aus.

- Vergrof¥ern Sie den Abstand zwischen Gerét und Empfénger.

- Stecken Sie den Netzstecker des Gerétes in eine andere Steckdose ein, so dal? das Gerét und der Empfanger an
verschiedenen Stromkreisen ange-schlossen sind.

- Falls erforderlich, sollten Sie lhren Fachhandler oder einen erfahrenen Radio-und Fernsehtechniker zu Rate

ziehen.

FCC Warnung

Es wird darauf hingewiesen, daR Anderungen, die ohne ausdriickliche Zustimmung des Herstellers
vorgenommen werden, dazu fiihren kdnnten, dal die FCC-Norm (wie oben angegeben) nicht mehr
eingehalten wird.

Bemerkung : Damit die FCC-Bestimmungen fir ein Klasse-B-Gerét auch innerhalb eines Systems eingehalten
wird, wird empfohlen geschrimte Anschluftkabel fiir Peripherie und Sromversorgung zu verwenden.

CE Bemerkung:

Zur Beurteilung der elektromagnetischen Vertraglichkeit dieses Gerates wurden folgende Normen
herangezogen: Storfestigkeit nach EN 50082-1: 1992 und Stéraussendung nach EN 55022: 1987
Klasse B. Die EG-Konformitatserklarung wurde von Shuttle Computer Handels GmbH ausgestellt.

Dieses Handbuch

Copyright 1998

Alle Rechte vorbehalten

Handbuch Version 1.0 (fir Mainboard HOT-663)

Inhaltliche Anderungen dieses Handbuchs behalten wir uns ohne Ankiindigung vor.

Der Herausgeber dieses Handbuchs haftet nicht fir Fehler oder Unterlassungen in diesem
Handbuch und ist nicht verpflichtet, die hierin enthalteenen Informationen auf den neuesten Stand
zu bringen.

Geschiutzte Warenzeichen

Intel ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation

Pentium® Prozessor ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation

PC/AT ist ein eingetragenes Warenzeichen der International Business Machine Corporation.
PS/2 ist ein eingetragenes Warenzeichen der IBM Corporation.

Alle anderen in diesem Handbuch aufgefiihrten Marken und Produktnamen sind eingetragene
Warenzeichen der jeweiligen Unternehmer.
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V/ VORWORT

HOT-663 ist eine hochintegrierte IBM PC/AT kompatible Systemhauptplatine. Das
Design unterstiitzt Intel Pentium-11-Prozessoren mit 256 oder 512 kB eingebautem
leistungsfahigen Pipelined-Burst L2-Cache. Das Speicher-System des Mainbaords
unterstiitzt bis zu 1024 MB SDRAM Hauptspeicher in 168-Pin Standard-DIMM-Sockeln.

HOT-663 ist mit Ein-/Ausgabe-Technik der neuen Generation ausgestattet. Intel's
82440BX AGP-Chipsatz hat im Verhdtnis zu anderen Chipsétzen eine hthere
Integrationsdichte und L eistungsféhigkeit.

HOT-663 ist mit eéinem AGP-Steckplatz fur fortschrittliche AGP-Grafikkarten mit hohem
Datendurchsatz ausgestattet

Der 82440BX AGP-Chipsatz verfugt Uber ein Busmaster IDE Kontroller mit zwel
hochleistungs IDE-Schnittstellen, an denen bis zu vier IDE-Gerédte angeschlossen werden
konnen.

Der integrierte I/O-Kontroller bietet die tblichen Ein-/Ausgabe-Schnittstellen: Anschluf?
fur Diskettenlaufwerke, Serielle Schnittstellen (Fifo), eine Infrarot-Schnittstelle (IrDA),
SPP/EPP/ECP-féhige paralele Schnittstelle und PS/2-Anschliisse fir Tastatur und
Maus.

Bis zu vier Steckplétze fir PCl-Karten bieten fir Anwendungen mit hohem
Datenbewegungen wie z.B. im Grafikbereich eine guten Datendurchsatz. Bis zu drei
Steckpléize sind fir 1SA-Karten vorhanden. Der integrierte PCI-YAMAHA-
Soundkontroller ist von hoher Qualitét.

Das HOT-663 Mainboard bietet die Basis fir ein preisgiinstiges Hochleistungs-System
mit guter Erweiterbarkeit fiir Komponenten. Es entspricht dem letzten Stand der
Prozessor- und Schnittstellen-Technik.
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L enceEmun

Das Design des HOT-663 Mainboards wurde fur den anspruchsvollen PC-Anwender entwickelt, der
ein sehr leistungsfahiges mit vielen intelligenten Eigenschaften mit kompakten Abmessungen braucht:

Intel Chipsatz:
Mit Intel's 440BX AGP Chipsatz mit Ein-/Ausgabesystem.

CPU Unterstutzung:
Intel Pentium® Il Prozessoren 233/66 bis 333/66 MHz und 350/100 bus 500/100 MHz
und Celeron Prozessoren 233/66 bis 333/66 MHz.

Vielféltige Speicher Unterstitzung:

Das HOT-663 Mainboard ist mit vier DIMM Sockeln ausgestattet, die normale oder PC/100

SDRAM Module (3,3V) bis zu einer Gesamtkapazitét von 1024M B aufnehmen konnen.

Einstellbar fur ECC-Unterstiitzung (Error Checking and Correction = Fehlerpriifung und -korrektur)
PCl and ISA Expansion Slots:

ausgestattet mit vier 32-Bit PCl Steckpldtzen und drei 16-Bit ISA Steckplatzen.

AGP Steckplatz:
Bietet einen AGP (Accelerated Graphics Port) Steckplatz fir entsprechende Grafikkarten. Dieser
Steckplatz bietet inshesondere bei 3D-Anwendungen eine besonders hohe Grafik-Performance.
Integrierte Ein-/Ausgabe-Einheit:

mit einer Schnittstelle fir Diskettenlaufwerke, PS/2-Anschliisse fir Maus und Tastatur, zwei
schnelle serielle Schnittstellen (Fifo, 16550-komp.) und einer parallelen Schnittstelle (SPP, ECP,
EPP). Die zweite serielle Schnittstelle 184 sich wahlweise als COM2 oder s Anschluf3 fir ein
Infrarot-Modul zur drahtlosen Datentibertragung nutzen.

Integrierter PCI Bus Master IDE Kontroller:

Zwe UltraDMA/33 Bus Master IDE Schnittstellen unterstiitzen bis zu vier IDE-Gerdte mit bis zu
33 MB/sek Datentibertragungsrate. Es werden die enhanced PIO-Modes 3 und 4, sowie Bus-
Master-IDE-DMA-Mode-2-Geréte unterstiitzt.

Integrierte Audio-Funktion:

AC97-konformer YAMAHA PCI Audio Kontroller unterstiitzt:

Echte Voll-Duplex-Funktion, Aufnahme und Wiedergabe mit verschiedenen Abtast-Frequenzen,
Hardware Wavetable Synthesizer mit GM-K ompatibitét

Hardware Sound Blaster Pro kompatibel

Integrierter 20-Pin Anschlul3 fir ATX-Netzteil:

Durch Verwendung eines AT X-Netzteils unterstiitzt das Mainboard die Soft-On/Off-Funktion,
z.B. Einschalten durch Modem oder Ausschaten nach Beenden von Windows 95.
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System BIOS:

Mit lizenziertem Award V4.51PG BIOS im einem Flash EEPROM.
Unterstiitzt Green PC, DMI und ist gebiindelt mit Symbios (NCR) SCSI BIOS zur Unterstiitzung
kostenguinstiger PCI-SCSI-Host-Adapter.

ACPI:

Unterstiitzt ACPI (Advanced Konfiguration and Power Interface) Funktion. Durch ACPI  stehen
mehr Funktionen zum Energiesparen zur Verfiigung, sofern das Betriebssystem "OS Direct Power
Management" (OSPM) unterstiitzt.

Format, Abmessungen:
ATX Format, 30,5 cm x 19 cm.

Erweiterte Eigenschaften:

Reduzierte Elektromagnetische Strahlung -- bessere EMI-Wate durch 0,5% Modulation des
Systemtaktes und durch Abschalten des Taktsignals bei ungenutzten PCI- und DIMM-Steckpldtze.

Zwei-Funktions-Ein/Aus-Schalter -- das System kennt zwel Aus-Zustdnde: Suspend-Modus
(héchste Stromsparfunktion) und Soft-Aus-Modus (System aus, Netzteil standby). Wenn der Ein/
Aus-Schalter fir weniger as 4 Sekunden gedriickt wird, dann wird das System in den Suspend-
Modus versetzt. Bei 1angerem Driicken wird das System in den Soft-Aus-Modus versetzt.

Einschalten be Modem-Empfang -- Das System kann automatisch eingeschaltet werden, falls
ein angeschlossenes Modem aktiviert wird (z.B. bel Fax-Eingang).

Wake-On-LAN -- Das System |8% sich automatisch Uber Netzwerk einschaten, wenn eine
entsprechende Netzwerkkarte von Intel verwendet wird.

Einschalten Uber PS2 Tagtatur & Maus -- Das System |&¥ sich Uber PS/2-Tastatur (STRG +
Funktionstaste) oder/und PS/2-Maus (Doppelklick) automatisch einschalten.
Noch mehr Eigenschaften:

Spannungs-Uberwachung -- Die Spannungspegel von System und CPU lassen sich messen und
Uberwachen, um eine stabile Versorgung der Mainboard-K omponenten sicherzustellen.
Uberwacht werden konnen: V core und Vio fur CPU, and +5V, +12V, -5V, -12V fir system.

L ufter-Uberwachung -- Zur Vermeidung von Uberhitzung des Prozessors, kénnen die CPU-L Uifter
beziiglich Umdrehungszahl und Funktion Uberwacht werden. Hierzu wird ein CPU-L Ufter mit RPM-
Sensor bendtigt.
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Ubersicht und Anschliisse von HOT-663

Vier DIMM-Steckplatze

Zwei IDE-Anschlisse
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2 HARDWARE KONFIGURATION

Die Prozessoren Pentium™ || und Celeron™

Linker Riegel —p.q

Rechter Riegel —p

Der Pentium Il und Celeron Prozessor ist (nach Pentium Pro) das néchste Mitglied der P6
Prozessor Familie. Er kombiniert die Vorteile der Pentium Pro Prozessor Architektur mit dem
zusdtzlichen MM X-Befehlssatz. Er ist voll kompatibel mit der riesigen Menge PC-
Programme, die auf der Intel Architektur basieren. Zusétzlich bietet der Pentium |1 Prozessor
einen neuen Leistungsgrad fur erweiterte Anwendungen im Medien- und Kommunikations-
bereich, einschlielich redistischer Grafikdarstellung, Video-Konferenz und Fahigkeit zu
Vollbild-Video ohne Ruckeln. Die Kombination dieser fortschrittlichen Technologien machen
den Pentium |1 Prozessor zur idealen Wahl wenn man rechenintensive und stark mulimedia
orientierte 32-Bit-Programme ausfiihren mdchte.

Der Pentium Il und Celeron Prozessor hat auf dem Chip ein 32 kB grofen L1-Cache, der
nicht geblockt ist und mit dem Prozessortakt arbeitet. AuRerdem hat der Pentium 11
Prozessor auf der Prozessorplatine einen 512 kB oder 256 kB grofien L2-Cache, der
ebenfalls nicht geblockt ist und mit der halben Prozessorfrequenz getaktet wird.

Der Pentium Il Prozessor nutzt die S.E.C.C. und S.E.C.C.2 Gehause-Technologie fur
verbesserten Schutz bei der Handhabung. (Single Edge Contact Cartridge = Gehéduse mit
einfacher Kontaktleiste)

Der Celeron Prozessor nutzt die S.E.P.P. (Single Edge Processor Package)-Technik.

Bild 2-1 zeigt den Pentium |11 Prozessor ohne monierten Kihlkorper von vorne, hinten und
oben (ohne montierten Kahlkorper).

Bild 2-2 zeigt einen Pentium 11 Prozessor mit S.E.C.C.2-Gehause.

Bild 2-3 zeigt den Celeron Prozessor von vorn und hinten, mit und ohne Kihlkorper.

Rechter Riegel R
ril Vorderseite

pentiuniL I |
intgl” Schutzdeckel

4— Linker Riegel Rickseite

Schutzdeckel _,

=1 intgl”

Platte zur
Warmeableitung

Produkt Nummer, Daten Matrix
Takt, Cache, W/ALT-Seriennr.
QDF#, Legal Mark

Bild2-1

Bild2-2

Bild2-3
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Woraus besteht der Prozessor-Halter?

Zur Befestigung des Pentium 11 Prozessors wird der CPU-Stdnder und die optionae Kiihl-
korper-Halterung benétigt.

Die folgenden Ausfihrungen veranschaulichen die Installationsprozedur fur diesen
Mechanismus. Der CPU-Hdlter besteht aus zwei CPU-Stdndern und zwei Befestigungs-
biigel. Abhangig vom Typ des Kihlkorpers werden eventuell Telle fir eine Kihlkorper-
Haterung mitgdiefert. Es gibt jedoch auch K iihlkorper, wo eine solche Halterung nicht pald.
Die Ingtallationsbeschreibung hierfir ist al'so nicht in allen Félen relevant.

O  Universal CPU Stdnder -
Kunststoff-Fuhrung mit je zwel Schraub
muttern im Ful3. Sie stabilisieren den
Prozessor, der in den Slot1 gesteckt wird.
(sehe Bild 2-4)

O  Befestigungs-Bugel fur Sténder -
Auf diesen Bligeln befinden sich jewells
zwel Schraubgewinde, die von unten durch
die Befestigungdécher des Mainboards @% Q
gesteckt werden. Hiermit kdnnen die

Universal CPU Stander fest verschraubt Bild 2-5
werden. (Sehe Bild 2-5)

Installation der Halterung fur Prozessor und Kuhlkorper

Das Mainboard sollte auf eine Arbeitsplatte gelegt werden und sich nicht bereits im Com-
putergehduse befinden. Es ist sicherzustellen, dal? keine Komponenten mit dem Mainboard
verbunden sind bzw. aufgesteckt sind (d.h.: keine Speichermodule, Kabel, Erweiterungs-

karten installieren).
Bild 2-6 Befestigungﬁlécher
des CPU-Sténders

I nstallation des Prozessor-Halters:

1. Die Position der 4 Lécher fur die CPU-
Haterung sind auf dem Mainboard HOT-663
ausfindig zu machen. (siehe Bild 2-6)

2. Die CPU-Sténder werden von der Ober-
seite des Mainboards an beide Seiten des Slot
1 gesetzt. Die beiden Befestigungsbiigel
werden von der Unterseite des Mainboards
durch die Befestigungd6cher gesteckt, wiein
Bild 2-7 gezeigt ist.

Befestigungslécher
des Kihlkérper-Halters

3. Mit Hilfe eines Schraubendrehers ver-
schraubt man die Muttern der CPU-Stander
mit den Befestigungsbiligeln, so dal? der /é

Sténder fest auf dem Mainboard montiert ist.
URM Attach M% j?
&=
Bild 2-7

(e
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Installation der Kuhlkorper-Befestigung (nur optional):

Manche im Handel erhdltliche Prozessor-K tihikdrper sind mit einer zusétzlichen Halterung
ausgestattet. Die Ingtallation dieser Halterung erfolgt entsprechend beiliegender Anleitung.

Auf Bild 2-8 und Bils 2-9 werden zwei Beispiele dargestdlt:

& Lufter
Halterung
Bild 2-8

Bild2-9
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Installation des Pentium™ || Prozessors

Die Riegel an den Ecken des Prozessors zur Mitte zusammendriicken, bis sie horbar einrasten
(kbnnte etwas Kraft erfordern).

Den Prozessor so halten, dal? der Kihlkérper in Richtung Basigteil der Kihlkorperhalterung auf
dem Mainboard zeigt. Den Prozessor in den Sténder der CPU-Halterung gleiten lassen. Kurz
vor dem Einrasten mui3 sichergestellt werden, dal3 die Zapfen an den schmaen Seiten der CPU
sicher in die entsprechende Fuhrungskerbe des Halters gelangen. Dann  den Prozessor auf
beide Seiten des Oberteils driicken bis er sitzt.

Jetzt die Riegel an den Ecken des Prozessors wieder nach auf3en driicken, bis sie mit eéinem
horbaren Klick den Prozessor in der Halterung durch einen hervorragenden Kell fixieren. Diese
Sicherung ist notwendig, damit der Prozessor einen guten elektrischen Kontakt zum Slot 1 des
Mainboards hat. Zum Sichern des Kihlkorpers ist das Oberteil des Khlkorperhaters zu
montieren, wie esim Kapitel "Instaltaion des Prozessor-K tihlkorpers' beschrieben ist.

Das Anschlufkabel des auf dem Kihlkorper befestigen L Ufters verbindet man mit dem dafUr
vorgesehenen 3-Pin-Anschlufd auf dem Mainboard oder mit einem Versorgungskabel vom AT X-
Netzteil kommend (abhéngig vom Typ des Anschlufkabels des L iifters).

Riegel

Bild2-11
Bild2-10
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Installation der Halterung fiir den Celeron-Prozessor

Die im folgenden beschriebene Vorgehensweise soll helfen, den Celeron-
Prozessor richtig zu installieren. Den Ausfuihrungen ist exakt zu folgen:

Benotigte Komponenten:

Die Prozessorplatine (Bild 2-12)

K thlkorper (Bild 2-13) Vorderseite
Befestigungs-Klammer (Bild 2-14) i 2.12
\orgehensweise:

Der Prozessor ist vor Schaden durch statische
Entladung zu schitzen. Dazu fuhrt man die
Arbeiten am besten auf einer antistatischen
Unterlage aus und trégt dabei ein Erdungs-
Armband am Handgelenk.

Die vier FlRRe (Hacken) der Befestiguns-
Klammer sind vorsichtig durch diein Bild 2-15
gezeigten Bohrungen der Celeron-Platine zu
fahren.

Das Aufsetzen der Klammer erfolgt von der

Rickseite des Celeron-Prozessors her - wie in

Bild 2-16 gezeigt. Zur Vermeidung von Kurz-

schltissen igt die Seite der Klammer, welche auf

dem Prozessor aufliegt, ist mit einer Kungtstoff- Riickseite

folieisoliert. Bild 2-16

Bevor man zunéchst zwel der FlilRe (Hacken)
der Klammer einrasten 18% (Bild 2-17), muf3 die
blaue Schutzfolie von der termischen Kontakt-
flache entfernt werden. Diese Folie hat zum
Schutz wahrend des Transports gedient

Nun verbindet man die Klammer wiein Bild
2-20 gezeigt mit dem Kuhlkorper, ohne dabel die
Prozessor-Platine zu biegen oder darauf direkt
Druck auszuiiben.

Mit Hilfe eines nichtmetallischen Stabes oder mit
einem Schraubendreher werden die Gbrigen Bild 2-17
beiden Fulke der Klammer in den Kuhlkorper

gedriickt.

Prozessor-Platine zu vermeiden, damit der
Prozessor nicht durch Kratzer beschédigt wird.

Zum SchiuRd Gberprifen, ob ale FiRe fest

eingerastet sind, so dal3 der Kuhlkorper gut mit
dem Prozessor verbunden ist (Bild 2-18).

Achtung: Hierbei ist der Kontakt mit der @

Bild 2-18
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Installation des Celeron™ Prozessors

Der Prozessor ist vor dem Einsetzen so tiber dem Slot 1 zu halten, dal3 der KUhlkérper zu den
DIMM-Sockeln des Mainboards zeigt. Dann [&% man den Prozessor in die Haterung gleiten und
prefd man den Prozessor von oben in den Socke, bis er sitzt. Hierbei mul3 auf beide Seiten
gleichzeitig Druck ausgelibt werden. (siehe Bild 2-19 und Bild 2-20)

Bild 2-19

Bild 2-20
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Installation des Prozessors mit S.E.C.C.2™-Gehause

Der Prozessor ist vor dem Einsetzen so tiber dem Slot 1 zu halten, dal3 der KUhlkérper zu den
DIMM-Sockeln des Mainboards zeigt. Dann [&% man den Prozessor in die Haterung gleiten und
prefd man den Prozessor von oben in den Socke, bis er sitzt. Hierbei mul3 auf beide Seiten
gleichzeitig Druck ausgelibt werden. (siehe Bild 2-21 und Bild 2-22)

Bild 2-21

Bild 2-22
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Jumper

Verschiedene Hardware-Eingtellungen werden auf dem Mainboard durch das Setzen von
Jumpern (Kurzschluf3-Kappen) auf Pins (elektrisch leitende Metallstifte) vorgenommen.

Jumper mit zwel Pins werden folgendermal3en dargestelIt:
Geschlossen (Ein): Gedffnet (Aus):  [em]

Einstellung der CPU-Taktfrequenz - J2 und J17

HOT-663 unterstiitzt die softwaremaldige Einstellung der Prozessor-Geschwindigkeit: Der
Anwender kann Systemtakt und CPU-Multiplikator im Bios-Setup eingtellen. Wenn das
System zum ersten Mal gestartet wird, setzt das Bios die CPU-Frequenz automatisch
auf 233 MHz oder 350 MHz. Falls die CPU-Frequenz erhéht werden soll, braucht man dies
lediglich im Bios-Setup auszuwahlen.

Fir den Anwender, der die Prozessor-Geschwindigkeit lieber hardwaremdaldig einstellen mdchte,
gibt es auch entsprechende Jumper: mit J2 wird der Systemtakt eingestellt und mit J17 wird das
Taktverhdtnis zwischen CPU- und Systemtakt eingestellt. Die Anleitung hierzu befindet sich auf
den néchsten beiden Seiten.

Die folgenden Beispiele zeigen beispiel haft Einstellungen von J17 und J2:
CPU-Takt-Einstellung im BIOS

1) Die Mehrfach-Steckbriicke von J17 wird auf Position "AUTO" gesetzt.
2) Der Jumper J2 bleibt unbestiickt (alle Pins offen).

3) Wéhrend des Boot-Vorgangs die "ENTF'-Tagte drlicken.

4) Im Bios-Setup wird unter " Chipset Features Setup " mit den Punkten

CPU Host Clock und CPU Clock Ratio die Prozessor-Geschwindigkeit eingestellt.
J17

Einstellung von Systemtakt und CPU-Taktverhdltnis per Jumper

1) Die Mehrfach-Steckbriicke von J17 T
entfernen. L5 157
2) Das gewtiinschte CPU-Taktverhdtnis ”°
wird durch Setzen der richtigen ©
Jumper auf J17 erreicht. ua
3) Der gewiinschte Systemtakt wird [j e Q
durch Setzen der richtigen Jumper . B:C?”Q_ED
auf J2 erreicht. o’ :Dmﬁ
a7 AUTO ﬁ@ I:OI
SOy —
= = —
| o
[

Abb 2-23
Abbildung 2-23 zeigt die Lage von

J2 und J17 auf dem Mainboard.

Beispie fir 300 MHz CPU-Takt.
(66MHz x 4,5)
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Tabellen zur Einstellung von CPU Multiplikator und Systemfrequenz

Mit der Jumper-Gruppe J17 kann auf dem Mainboard HOT-663 eingestellt werden, ob die CPU-
Geschwindigkeit im BIOS eingestellt werden soll, oder per Hardware-Einstellung Gber Jumper.

Durch Setzen der Mehrfach-Steckbriicke auf die "AUTQ"-Position von Jumper J17 wird bewirkt, dal3
der Sysemtakt (CPU Host Clock) und das CPU-Tellerverhaltnis (CPU Clock Ratio) im Bios
Chipset Features Setup eingestellt werden kann.

Wird die Mehrfach-Steckbrticke von Jumper J17 entfernt, so kann durch Setzen einzelner Jumper im
Bereich "MANUAL" das CPU-Teilerverhdtnis (auch: "Multiplikator") manuell eingestellt werden.

Einstellung
im BIOS J2 17
J2
AUTO 1 [(m[m] 2
(Vorein- HLICT
stellung) 7 mmf8
Tabdle2-1

Tabelle zur Einstellung von CPU Systemtakt und Takt-Verhéaltnis (manuell)

Pentium Il o
/ Celeron Systemtakt J2 Multiplikator
J17
Prozessor

1(e ®)2
233 MHz 3 g y
5=l 6
(66MHz x 3,5X) 4 ok
1 2
266 MHz ees
5 ==y 6
(66MHz x 4X) 5 d 6
1 2
300 MHz tedds
5 el 6
(66MHz x 4,5X) 5 ; 6
333 MHz a2
(66MHz x 5X) S — B
7[e )8
1[0 ]2
350 MHz 3 % 4
5 6
(100MHz x 3,5X) sleals
1 2
400 MHz Seds
5 6
(LOOMHz x 4X) 5 % 8
1 2
450 MHz Seds
5 6
(100MHz x 4,5X) 5 % 6
1 2
500 MHz Seds
(LOOMHz x 5X) 5[e 0]6
Tabelle 2-2 7[e )8

Tabelle 2-2 gibt eine schnelle Ubersicht tiber die manuellen Einstellungen von Systemtakt und
Multiplikator tUber J17 und J2 fur Pentium™ |- und Celeron™-Prozessoren 233 MHz ~333 MHz und
Pentium™ I Prozessoren 350 MHz ~ 500 MHz.

Handbuch Spacewalker HOT-663 - Seite 16



Tabelle 2-3 zeigt dle Eingtellmdglichkeiten flr den Systemtakt Uber Jumper J2.
Bemerkung: Die Einstellung von J2 ist nur relevant, wenn die M ehrfach-Steckbriicke von
J17 nicht auf Position "AUTO" steckt.

Tabelle 2-4 zeigt dle Eingellmdglichkeiten flr das CPU-Teilerverhdtnis Gber Jumper J17.

J2 1-2 | 34 | 56 | 78 J17 1-2 | 34 | 56 | 7-8

66 MHz - X - 1.5X - X - -
75 MHz - X - 2X X X X X
83 MHz X X - 2.5X X X X -
100 MHz - - - 3X X - X X
103MHz | X - - 3.5X X - X -
112 MHz - - - 4X - X X X
Tabelle2-3 4.5X - X X -
5X - - X X

Erklarung: 5.5X - - X -

X = Jumper gesetzt 6X X X ] X

- =Jumper offen 6.5X X X . .
X X - - X

Tabelle2-4 75X X ) ) )

8X - X - X

Spezieller Tip zur Ubertaktung der CPU

Das HOT-663 Mainboard unterscheidet automatisch
Prozessoren, die fir 66MHz Systemtakt spezifiziert sind
von 100MHz-Typen. Der einstellbare Bereich fur den
Systemtakt beschrankt das Mainboard fir 66MHz-
Typen normaerweise auf Wertte unterhab 100MHz; die
Einstellungen 100 bis 112 MHz stehen in diesem Fall
weder durch Bios-Eingtellung noch durch Hardware-

]
Jumperung zur Verfligung. ,64:#,@
Offnet man jedoch Jumper J30 und stellt die CPU mit ©

jomEO;[J:l %777 7%%% JT

B1

J17 und J2 manuell ein, dann &% sich diese (10
Beschrankung umgehen und 66MHz-Prozessoren [ 5@ Ogﬁyg
lassen sich dann auch mit 100MHz (und hoher) o —
Ubertakten. Zum Beispid 14 sich dann eine 266MHz 0 :@Dﬂ
(66MHz x 4) Celeron-CPU auch mit 300MHz (100 x 3) 19 b i
oder mehr betreiben. — D o™
—
Auch hier gilt: Ein sicherer Betrieb kann hierbei nicht o %.[
gewshrleistet werden. Es wird empfohlen, J30 : ‘F_E Abb. 2-98

geschlossen zu halten.
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Flash EEPROM Programmierspannung - J21

CMOS Iéschen - J18

Mit Jumper J18 1&3% sich der CMOS-Speicher des Mainboards zurticksetzen. Dieser

Speicherbereich befindet sich im Giga 1/0 Chip.
Dieser Loschvorgang wird wie folgt durchgefuhrt:

1) PC ausschaten,

2) Jumperkappe von J18 Position 1-2 entfernen,

3) Jumperkappe fur einige Sekunden auf J18
Position 2-3 setzen,

4) Jumperkappe von J18 Position 2-3 wieder
entfernen,

5) Jumperkappe auf J18 Position 1-2 wieder
setzen,

6) PC einschalten.

Das HOT-663 Mainboard ist mit einem Flash
EEPROM fir das BIOS bestiickt. Das BIOS
enthdlt Software fir den Bootvorgang, Selbsttest,
Initialiserung der Hardware, grundlegende Ein-/
Ausgabe-Routinen, usw. Mit einem Flash-
Programm &% sich die BIOS-Version des HOT-
661 Mainboards erneuern.

=B (Hersller: SST, Winbond, Atmel)

i— B (Hersteller: MX, i = Intel)

Onboard Soundchip Einstellung - J16

J21 Pin 2-3 geschlossen fur 5V Programmierspannung

Bild2-25
Mit J21 kann die Programmierspannung auf 5 oder 12 Volt eingestellt werden.

J21 Pin 1-2 geschlossen fir 12V Programmierspannung

o
=
(=]

ANS/SIO/NTI —

[
=
o]

CLR/NORMAL CMOS

[elo]e]

12V/5V VPP

Das HOT-663 Mainboard verfigt tUber ein YAMAHA PCI Audio-Kontroller mit Wavetable-
Synthesizer. Dieser Chip kann mit J16 ein- und ausgeschaltet werden. (Position s. Bild 2-25)

1

1
Onboard Soundchip eingeschaltet

Onboard Soundchip ausgeschaltet

Einschalten Uber Tastatur und/oder PS/2 Maus - J1

Das HOT-663 Mainboard |&% sich Uber die angeschlossene Tastatur und/oder PS/2-Maus
einfach einschaten. Bei entsprechender Konfiguration braucht der Anwender nur die
eingestdllte Tastenkombination (STRG + Funktionstaste) einzugeben oder einen Doppelklick
mit der PS/2-Maus auszufiihren, um das Mainboard einzuschalten.. ( Bemerkung: Das

Einschalten Uber eine serielle Maus
wird nicht unterstiitzt)

Zur Konfiguration der Einschalt-
funktion muid Jumper J1 entsprechend
nebenstehender Tabelle, sowie die
Bios-Einstellungen "POWER ON
Function" und "Hot Key Power ON" in
der Kategorie "Integrated Peripherals’
(dehe Seite 43) eingestellt werden.

Tabelle2-4

Bios-Einstellung
“Integrated Peripherals”
"Power ON Function™

Einschalten mit
PS/2-Maus

Einschalten mit
PS/2-Tastatur

Jumper
J1

N

3

(=2

oo

Nein Nein Button only

o>~
-«
s, | o

Nein Ja HOT-Key

0

o.[
N &)
o)o bn

Ja Nein Mouse Left/Right

i

o
L B
ML,,, o

Ja Ja Both

N
ko
o
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Anschliisse jogmmug%go%
] 1°
Do|:| N 7

Front Panel Anschliisse . Hﬁ
Lautsprecher - J23 1
Der Lautsprecher vom PC-Gehause kann an den 4-Pin- O ®) 8
Anschlu J23 angeschlossen werden. L) R
Tastaturschlo (KeyLock) - J24 Dg 5 EQ

1

anzeige LED (Pin 1 und 3) sowie des Tagtaturschlosses (Pin
4 und 5) zur Verfligung. Pin 2 ist unbeschaltet. Manche
Computergehause haben einen Schliisselschalter, mit dem = | BED
\
\

]
[
Der 5-Pin-Anschlul® J24 steht zum Anschlul? der Betriebs- O
L
]
]

sich die Tastaturfunktion abschalten 1&03t.

Hardware Reset - J25

Der 2-Pin Hardware-Taster ist mit Anschlul J25 zu
verbinden. Das Uberbriicken der Kontakte bewirkt ein
Neudtart des Systems.

+
POWER LED

Green-LED - J29

Schliefd man an J29 eine Leuchtdiode an, so signadisiert diese
durch Leuchten, dal3 der Stromsparmodus zur Zeit nicht aktiv
is.

RST [IDELED |GRNLEDI EPMI | PWRON

Abbildung 2-26

IDE LED - J27

Die Leuchtdiode, die Aktivitéten des onboard | DE-Kontrollers
anzeigt, wird an den 2-Pin-Anschiul3 J27 angeschlossen.

EPMI-Anschlul® - J28

An J28 |83 sich ein Taster fir die Hardware System
Management Schnittstelle anzuschlief3en. Per Tastendruck
kann dann das System in den Stromsparmodus gefahren
werden. Bei nochmaligem Tagtendruck wacht das System
wieder auf.

ATX-Ein/Aus-Taster - J26

An den 2-Pin-Anschlul S26 183 sich ein Taster (nicht rastend)
anschlief3en, mit dem das AT X-Netztell ein- und ausschalten
lart.
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Back Panel Anschlisse

Parallele Game/MIDI
Schnittstelle Anschluf®

USsB
PS/2-Maus- 1) Anschliisse
Anschlul oo -
PS/2-Tastatur- a4 = o=
@ e ©EHfoE e
\
COM 2 coM 1 Line-Out  Line-In  Mic-In (
Anschlul Anschlul

Abbildung 2-27

COM1/COM2 Anschlisse

Das Mainbaord bietet zwei serielle Schnittstellen, die mit den Anschliissen COM1 und COM2
nach auf3en gefihrt werden.

PS/2-Tastatur und PS/2-Maus Anschlisse

Am Backpand auf der Rickseite des Mainboard sind zwei 6-polige runde Steckbuchsen
Ubereinander angeordnet; dies sind die Anschliisse fir PS/2-Tastatur (unten) und PS/2-Maus
(oben).

Parallele Schnittstelle

An den Ianglichen 25-poligen Anschlul3 am Backpane lassen sich
Peripherie-Geréte mit paralleler Schnittstelle anschlief3en.

USB-Anschliisse: USB1 / USB2

Zwe Anschliisse fir USB-Geréte befinden sich ebenfals auf der
Ruicksate des Mainboards.

Abbildung 2-28

Weitere Anschliisse

Anschluf3 fur ATX-Netztell

Dies igt eine 20-polige Buchse zum Anschluf? eines ATX-Netzteils.
Beim Einstecken auf die Ausrichtung achten (einhackender
Verschlul3mechanismus wie Abbildung). Das Mainboard bendtigt
mindestens ein ATX-Netzteil mit mindestens 200 Watt (besser: 230
Watt) und Power-Good-Signal.

J10
Abbildung2-29  IRTX GND IRRA vCC VCC

Infrarot-Schnittstelle - J10 xXxxixi

Das Mainboard HOT-663 verfugt Uber einen 5-Pin-Anschluf? J10 fir Infrarot- 5 4 3 21
Gerdte. Diese Schnittstelle erlaubt drahtloses Senden und Empfangen von Daten entsprechend
Spezifikation ASKIR und HPSIR. Bild 2-29 zeigt die Anschluf3el egung von J10.
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Lafter fir CPU, Gehduse & AGP - FAN1 bis FAN4

Das Mainboard HOT-663 ist mit vier An-
schllissen fir LUfter ausgestattet: FAN1 und
FAN2 fir den CPU-LUfter, FAN3 fur das
Gehéuse und FAN4 fur den Grafikchip einer
AGP-Karte. Anschlufd und Kabel des Lifters
ist hergellerabhéngig und kann verschieden
sein. Dierote Leitung sollte mit +12V und die
schwarze mit Masse (GND) verbunden werden.

Wake-On-LAN Anschlul® - J9

Der 3-Pin-Anschlul® J9 "Wake-On-Lan" (WOL)
kann mit einer entsprechenden Netzwerkkarte
verbunden werden, die diesen Intel-Standard
unterstiitzt. Hierlber wird das Einschalten des
Systems Uber Netzwerk ermdglicht.

Enhanced IDE und Disketten-
Anschlisse

Das Mainboard HOT-663 wird mit Flach-
bandkabel fir IDE-Festplatten (1 x 40pal.) und
Diskettenlaufwerke (1 x 34polig) ausgeliefert.
Die rot markierte Ader beim Flachbandkabel ist
das erste Pin. Beim Anschlief3en ist darauf zu
achten, dal? diese Markierung in die Pin-1-
Richtung des entsprechenden Anschlusses auf
dem Mainboard zeigt.

CD Audio Anschlisse

Pin-Belegung der verschiedenen Audio-Eingange
JP JP

1: Masse 1: CD-L (CD-ROM)

2: CD-R (CD-ROM) 2: Masse

3 : Masse 3 : Masse

4:CD-L (CD-ROM) 4: CD-R (CD-ROM)
JP10 JP11

1: Video-L 1: AUX-L (Hilfseingang)
2 . Masse 2 : Masse

3 : Masse 3 : Masse

4 : Mideo-R 4 : AUX-R (Hilfseingang)

~TWOL-CON

Abbildung 2-30

L-GND-R

Abbildung 2-31
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) : : :
«) Speicher Konfiguration

Das HOT-663 Mainboard hat vier 168-Pin DIMM-Sockel, in welche zwischen 8 MB und
1024 MB SDRAM-Speicher bestiickt werden konnen. Jeder DIMM-Sockel unterstiitzt
3,3V-Module SDRAM (oder EDO) der Grofzen 8, 16, 32, 64, 128 und 256 MB, die
einsaitig oder zweisaitig bestiickt sein kdnnen.

Jeder DIMM-Sockel entspricht einer Speicherbank. Jede Speicherbank hat einen 64 bzw.
72 Bit breiten Datenpfad (64 Bit, falls ohne Paritétshit).

Das HOT-663 Mainboard unterstiitzt optional Fehlererkennung und Fehlerkorrektur (EC =
Fehlererkennung, ECC = Fehlererkennung und -korrektur). Mit dieser im Bios-Setup
eingtellbaren Option soll die Datensicherheit und Speicher-Integritét erhdht werden. Im
EC-Modus werden einfache und mehrfache Fehler wéhrend des Lesens erkannt und im
ECC-Modus kann auf}erdem eine 1-Bit-Fehlerkorrektur durchgefiihrt werden.

Um die Fehler-Erkennung und -Korrektur durchfiihren zu kénnen, sind echte 32-Bit
Parity-Module auf alen bestiicken DIMM-Sockeln erforderlich. Hierfir sind Module nicht
geeignet, bel welchen das Parity-Bit mittels einer TTL-Schaltung kinstlich generiert wird,
so daf? hierfir keine echte Speicherstelle genutzt wird.

Jede Bank kann (aber muf3 nicht) bestiickt werden. Folgende Tabelle listet die
moglichen Kombinationen auf:

DIMM

icher M I A hi
Sockel Speiche odule nza

DIMM 0 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 1 x
168-Pin 3,3V SDRAM DIMM

DIMM 1 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 1 x
168-Pin 3,3V SDRAM DIMM

DIMM 2 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB 1 x
168-Pin 3,3V SDRAM DIMM

BIvM 3 8MB, 16MB, 32MB, 64MB, 128MB, 256MB L
168-Pin 3,3V SDRAM DIMM X

Tabelle3-1
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Programm zum Bios-Update

Dieses Kapitel behanddt in kurzen Ziigen die Benutzung des "Flash Memory Writer"
Programms von Award, womit das Bios des Mainboards durch eine neuere Version
ersetzt werden kann. In der folgenden Beschreibung, wird die zu programmierende Datel
"6630S015.bin" genannt, und als Dateiname fur die Sicherung des aten Bioswird as
Beigpiel "663.0ld" gewdahit. Diese Namensvergabe ist keinesfalls zwingend; im
Anwendungsfall wird zumindest die zu programmierende Datei meist anders heif3en as
"6630S015.bin".

Wie beginnt man das Update?

1. Am DOS-Prompt "awdflash" eingeben und Eingabetaste driicken, um das Flash-
Programm zu starten.

Nach dem Programmstart sieht man das Hauptmen.

Den Cursor zur Eingabezeile “File Name to Program:” (= zu programmierende Datel)
bewegen.

4. Eingeben von "6630S015.bin" und Eingabetaste driicken.

FLASH HMEMORY WRITER Ub.14
(C)Award Software 1998 All Rights Reserwved

For i440Bx-ITEB67-ZA69KHZBC-0 DATE: 07-/02.-1998
Flash Type - WINBOND 29CeZ0 ~5U

File Name to Program : [ficItEIeIENTH
Checksum : BO59H

Error Message: Do You Want To Save Bios (YrN)

5. Nun ist die Frage zu beantworten, die unten im MenUfenster erscheint:
“Do You Want to Save BIOS (Y/N)?* (= mochten Sie das ate BIOS sichern?).

Im folgenden werden beide Auswahimdglichkeiten behandelt.

Falls “Nein” (No)
Das dte Bios soll nicht als Datei gesichert werden:

1. "N" eingeben und Eingabetaste driicken.

2. Jetzt erscheint die Fragee  “Are You Sure to Program?*
(= Sind Sie sicher, dal3 der Programmiervorgang jetzt gestartet werden soll?)

3. Bei "N"<Eingabetaste> wird das Programm abgebrochen und bei "Y " <Eingabetaste>
wird die zuvor angegebene BIOS-Datei in das Flash-EPROM programmiert.
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Falls “Ja” (Yes
Das dte Bios soll nicht als Datei gesichert werden:

1. "J' eingeben und Eingabetaste driicken.

2. Den Cursor zur Eingabezeile “File Name to Save:* (Name der Sicherungsdatei)
bewegen.

3. Geben Sie ds Dateinamen “663.0LD” ein und driicken die Eingabetaste.
(Danach wird das dte Bios, mit dem der Rechner bis jetzt noch arbeitet, in eine Datei
abgespeichert, fir dessen Namen "663.0LD" ausgewahit worden ist.)

4. Jetzt erscheint die Frage:  “Are You Sure to Program?
(= Sind Sie sicher, dal3 der Programmiervorgang jetzt gestartet werden soll?)

FLASH MEMORY WRITER Ub.14
(C)Award Software 1998 All Rights Reserwved

For i440BX-ITEB67-ZAGIKHZBC-0 DATE: 07-0Z-1998
Flash Type - WINBOND Z9C0Z@ ~5U

File Mame to Program : glapRolchiags Jiil

Checksum : BO59H

File Name to Save HECO1.0l1d

Error Message: Are you sure to program (y-n)

5. Be "N" <Eingabetaste>wird das Programm abgebrochen und bei "Y"<Eingabetaste>
wird die zuvor angegebene BIOS-Datei in das Flash-EPROM programmiert.

Jetzt abwarten, bis der Programmiervorgang abgeschlossen ist.

Erg nachdem die Meldung erscheint: “Power Off or Reset System” (System
abschalten oder Reset durchfiihren), ist der Rechner auszuschalten.

8. Danach kann der Rechner wieder eingeschaltet werden. Zunéchst ist mit der "Entf"-
(bzw. "Dd"-) Taste das Bios-Setup aufzurufen und "Load Bios Defaults' (Standard-
Einstellungen setzen) durchzufihren; anschliel3end sind eventuell weitere Ein
stellungen vorzunehmen.
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Anzeigen des Hilfe-Textes

Benutzerhinweise zur Anwendung des Flash-Programms werden auch angezeigt, wenn
"awdflash /?" <Eingabetaste> eingegeben wird.

FLASH MEMORY WRITER Ub.14
(C)Award Software 1998 All Rights Reserved

AWDFLASH [(FLASHIIPATHILFILENAME]]l [-Py,Pnl
[(SAVE)L[PATHILFILENAME]] [-Sy,Snl
[(CLEAR CHMOS)I[-CC11 [(CLEAR PnP)L[-CP11
[L(CLEAR DMI)L-CD11 [-71]

[Py-sPnl PROGRAM BIOS ANSWER ¥ or N.

[Syr3nl SAVE OLDBIOS ANSWER ¥ or N.

[-71 FOR HELF ?

EXAMPLE 1 : AWDFLASH HNEWBIOS Py SAVEBIOS -5y
EXAMPLE 2 : AWDFLASH NEWBIOS SAVEBIOS ~CC
EXAMPLE 3 : AWDFLASH NEWBIOS ~Sn ~CP ~CD
EXAMPLE 4 : AWDFLASH ~Pn SAVEBIOS

Error Message:

Bemerkung zum Award Flash-Programm

Das Award Flash-Progamm arbeitet nicht zusammen mit Speichermanagern wie  EMM 386
oder QEMM . Fihrt man "awdflash" trotzdem aus, so erscheint die Abbruchmeldung:

“Error Message. Fail — Due to EMM386 or QEMM !”
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<) BIOS SETUP

Das System-BIOS des Mainboards HOT-663 hat ein eingebautes SETUP-Programm,
welches dem Anwender erlaubt, grundiegende Eingtellungen fiir das System
vorzunehmen. Diese Konfigurationsdaten werden in einen Batterie-gepufferten
Speicherbereich geschrieben, so dald sie auch nach dem Ausschaten nicht verloren
gehen.

SETUP-Programm aufrufen

Das SETUP-Programm wird aufgerufen, indem unmittelbar nach dem Einschalten des
Computers die <Entf> (engl. <Del>) -Taste gedriickt wird.

Nach dem Einschalten des Computers wird ein Selbsttest (POST = Power On Sdlf
Test) gefahren, wahrend dessen am unteren Bildschirmrand fir kurze Zeit folgende
Aufforderung steht:

TO ENTER SETUP BEFORE BOOT PRESS CTRL-ALT-ESC OR DEL KEY

(Ubersetzt: Um vor dem Boot-Vorgang ins Bios zu gelangen,
dricken Sie "STRG-ALT-ESC" oder "ENTF")

Man kann also auch das SETUP-Programm aufrufen, indem man wéhrend dieser
Aufforderung gleichzeitig "STRG-ALT-ENTF" oder einfach "ENTF" driickt.

Fdls die Meldung verschwindet, bevor Sie reagieren konnten, miissen Sie den Rechner
neu starten, indem Sie ihn kurz ausschalten oder einfach die RESET-Taste driicken.
Falls die Taste nicht zum richtigen Zeitpunkt gedriickt wird und das System nicht
bootet, erscheint eine Fehlermeldung und die Aufforderung:

PRESS F1 TO CONTINUE, CTRL-ALT-ESC OR DEL TO ENTER SETUP

(Ubersetzt: Dricken Sie " F1", um fortzufahren und " STRG-ALT-ESC" oder
"DEL", um das SETUP-Programm aufzurufen)
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Das Hauptmeni

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
CMOS SETUP UTILITY
AWARD SOFTWARE, INC.

STANDARD CMOS SETUP
BIOS FEATURES SETUP
CHIPSET FEATURES SETUP
POWER MANAGEMENT SETUP
FNP-PCI CONFIGURATION

LOAD BIOS DEFAULTS

INTEGRATED PERIPHERALS

SUPERVISOR PASSWORD

USER PASSWORD

IDE HDD AUTO DETECTION

SAVE & EXIT SETUP

EXIT WITHOUT 3AVING

LOAD SETUP DEFAULTS

Esc @ Quit T1 -+ ¢ ! 3elect Item
F10 : Save & Exit Setup (Shift)FZ : Change Color

Standard CMOS setup
Dieser Bildschirm beinhaltet alle Punkte eines Standard-BI1OS Setups.

BIOS features setup
Dieser Bildschirm beinhaltet dle speziellen Punkte des Award-BIOS Setups.

Chipset features setup
Dieser Bildschirm beinhdtet alle Punkte des Chipsatz Setups.

Power Management setup
Dieser Bildschirm beinhaltet ale Punkte des Power Management Setups.

PnP/PCIl Konfiguration setup

Mit dieser Option wird der Wert des Latency-Timers (Angabe in PCI Bus Bldcken) for
den PCl-Bus-Magter festgelegt. Aullerdem werden auf dieser Seite die IRQ-
Einstellungen vorgenommen. Beim Hochfahren des Rechners werden Standard-
Einstellungen wirksam.

Load BIOS Defaults

Mit dieser Option werden die Einstellungen vorgenommen, mit denen das System
optima eingestellt ist. Nach dieser Eingtellung kann man jedoch die Werte in jedem
SETUP-Menl wieder nach Belieben andern.

Load Setup Defaults

Mit dieser Option werden die Einstellungen vorgenommen, um ein sicheres Hochfahren
des Systems zu ermdglichen. Nach dieser Einstellung kann man jedoch die Warte in
jedem SETUP-Meni wieder nach Belieben andern.
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Integrated Peripherals
Diese Setup-Seite enthdt alle Einstellmdglichkeiten fir die Schnittstellen des Mainboards.

IDE HDD auto detection
Mit diesem Punkt kdnnen die IDE Festplatten Parameter automatisch festgestellt werden.

Supervisor Password / User Password

Mit der Option " Security Option" im "Bios Features Setup” 183 sich eingtellen, ob ein
eventueller Pal3wortschutz nur fir das Bios-Setup-Programm wirksam sein soll (Auswahl
"Setup") oder bel jedem Neustart des Rechners (Auswahl "System”).

Falls ein Pal3wortschutz gewiinscht wird, wahlt man zum Einrichten meistens die Option
"Supervisor Password". Nach der Eingabe des neuen Pal3wortes, mul’ es zur Bestétigung
erneut eingegeben werden.

In einigen Félen kann es sinnvoll sein ein zweites Pal3wort einzugeben: " User Passwort”.
Gelangt man mit diesem Pal3wort ins Bios-Setup, so stehen nur noch die Optionen "User
Password", "Save & Exit Setup” und "Exit Without Saving" zur Verfiigung.

Man léscht ein Pal3wort, indem als neues Pal3wort einfach kein Buchstabe ein -gegeben
wird, sondern die Eingabetaste gedriickt wird. Wird das Rechner gehduse gedffnet, dann
konnen samtliche Bios-Einstellungen (und somit auch Pal3worter) mit dem Jumper "Clear
CMOS' geldscht werden. Standardméldig sollten bei Audieferung des Mainboards keine
Paldworter im Bios gesetzt sein.

Save & Exit setup
Speichert die CMOS -Werte und beendet das Setup.

Exit without saving

Beendet das Bios-Setup-Programm ohne die Anderungen der CMOS-Werte
abzuspeichern.
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Standard CMOS Setup

ROM PCI-ISA BIOS (Z2AB6IKHZC)
STANDARD CMOS SETUP
AWARD SOFTWARE, INC.

Date (mm:dd:yy) : Tue, Oct 13 1998
Time (hh:mm:s=s) @ 9 @ 15 : 23

HARD DISK3 TYPE SIZE CYLS HEAD PRECOMF LANDZ SECTOR MODE
Primary Master : Auto [¢] [¢] [¢] [¢] ¢] ® Auto
Primary Slave : Auto [¢] [¢] [¢] [¢] [¢] 0 Auto
Secondary Master ! fiuto [¢] ¢] [¢] c] c] 0 Auto
Secondary Slave @ Auto [¢] ¢] [¢] c] c] 0 Auto

Drive A : 1.44M, 3.5in.

Drive B : None Base Memory: ({value)
Extended Memory: ({value)
UVideo . EGA-UGA Other Memory: {wvalue)

Halt On : All Errors

Total Memory: (value)

E3C : Quit Tt 1+« : 3elect Item PU/PD/+ - : Modify
F1 : Help (Shift)FZ : Change Color
Date

Das Datenformat ist <Wochentag>, <Monat> <Tag> <Jahr>. Druicken Sie <F3>, um
sich den Kalender anzeigen zu lassen.

Time

Das Zetformat ist <Stunde> <Minute> <Sekunde>. Die Angabe erfolgt im
gewohnlichen 24-Stunden-Zyklus.

Hard Disks Type

Dieser Punkt definiert den Festplattentyp, der am Computer angeschlossen ist. Es gibt
jeweils 46 vordefinierte Typen und einen anwenderspezifischen Typ.

Dricken Sie "Bild hoch" (PgUp) oder "Bild abwarts' (PgDn), um eine Festplatten-
Nummer auszuwahlen, oder geben Sie die Nummer ein und driicken die Eingabetaste
(Enter). Beachten Sie, dal3 die Spezifikation der jeweils angeschlossenen Festplatte mit
den angezeigten Parametern Ubereinstimmen mul3. Die Festplatte wird nicht
einwandfrel arbeiten, wenn Sie hier falsche Eingtellungen vornehmen. Falls der
verwendete Festplatten-Typ nicht vordefiniert ist, kann man den USER-Typ wéhlen,
um die Parameter selbst vorzugeben. In diesem Fal dient das Datenblatt zur Festplatte
als Vorgabe fur die Eintragungen.

Der Anwender kann auch die "TAUTO"-Eingtellung fir den Festplatten-Typ wéahlen,
dann versucht das Bios die Festplatten-Parameter wéhrend des Boot-Vorgangs selbst
Zu ermitteln.

Falls die Festplatte nicht installiert ist, ist "NONE" (= keine Festplatte) zu wahlen.
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Drive A type/Drive B type

Hiermit werden die Eigenschaften der Diskettenlaufwerke A und B festgelegt, sofern sie
im Systemingtalliert sind.

Video

Hier wird der Grafikkarten-Typ fur den Primé&ren Monitor eingestellt. Die Auswahl muf3
mit der angeschlossenen Grafikkarte und dem Monitor Ubereinstimmen. Obwohl ein
zweiter Monitor unterstiitzt wird, muf3 dieser im Setup nicht angemeldet werden.

Error halt

Dieser Punkt legt fest, ob das System angehalten wird, falls wahrend des Hochfahrens ein
bestimmter Fehler festgestellt wird.

Memory

Dieser Punkt dient lediglich zur Information. Die Speichergrofie wird wahrend der POST-
Routine (Selbsttest nach dem Einschalten) automatisch festgestelIt.

Base Memory
Der konventionelle Speicherbereich betrégt typischerweise 640 kB.
Extended Memory

Das BIOS ermittelt den vorhandenen "erweiterten Speicherbereich” wahrend der
POST-Routine. Er liegt von der CPU-Adressierung her betrachtet oberhalb der 1 MB
Grenze.
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BIOS Features Setup

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
BIOS FEATURES SETUP
AWARD SOFTWARE, INC.

Virus Warning : Disabled Uideo BIODS Shadow : Enabled

CPU Internal Cache : Enabled CBO00-CBFFF Shadow : Disabled

External Cache : Enabled CCOOO-CFFFF Shadow : Disabled

CPU LZ Cache ECC Checking : Enabled DOOEO-DIFFF Shadow : Disabled

Quick Power On Self Test ! Enabled D4OEO-D?FFF Shadow : Disahled

Boot Seguence ! A,C,3C5I1 DBOOO-DBFFF Shadow : Disabled

Swap Floppy Drive ¢ Disabled DCOOO-DFFFF Shadow : Disabled

Boot Up Floppy Seek : Enabled

Boot Up NumLock 3tatus : On

Gate AZO Option : Fast

Typematic Rate Setting : Disabled

Typematic Rate (CharsrSec) : 6

Typematic Delay (Msec) 250

Security Option ¢ Setup

PCI-VGA Palette Snoop ¢ Disabled

035 3Select For DRAM > 64MB  : Non-05Z2 ESC : Quit tl++ : Select Item

Report No FDD For WIN 95 : No F1 : Help PU/PD/+s— : Modify
F5 : 014 Values (3Shift)FZ : Color
F6 : Load BIOS Defaults
F? : Load Setup Defaults

Virus Warning

Falls dieser Mentipunkt auf “Enabled” eingestellt ist, Uberwacht das Award-Bios den
Boot-Sektor und die Partitions-Tabelle der Festplatte. Fallsirgendein Programm den
Versuch unternimmt, auf diese Bereiche zu veréndern, wird die unten gezeigte
Meldung ausgegeben und das System angehalten. Anschlief3end kann, fals notwendig,
das Problem mit einem Anti-Virus-Programm lokalisiert und entfernt werden, bevor
ein Schaden entsteht.

IWARNING!
Disk boot sector is to be modified
Type "Y" to accept write or "N" to abort write
Award Software, Inc.

CPU Internal Cache / External Cache

Dieser Menipunkt dient zum Einschalten (enabled) und Ausschaten (disabled) des
internen bzw. externen Caches. Das Einschalten dieses Zwischenspeichers bewirkt
schnellere Zugriffe auf den Speicher.

CPU L2 Cache ECC Checking (optional)

Falls gtatt der Ublichen 64-Bit-Speichermodule zur Steigerung der Betriebssicherheit
Module mit 72 Bit breitem Datenbus verwendet, 183 sich mit dieser Option Fehler-
erkennung und Fehlerkorrektur (EC = Fehlererkennung, ECC = Fehlererkennung und
-korrektur) aktivieren.

Quick Power On Self Test

Mit diesem Mentpunkt &% sich die Dauer des Selbsttests nach dem Einschalten
(POST = Power On Sdf Test) beeinflussen. Wird "Enabled" ausgewahlt, werden
einige Testroutinen verkirzt oder weggelassen.
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Boot Sequence

Dieser Punkt bestimmt, auf welchen Laufwerk der Computer zuerst nach dem
Betriebssystem sucht. Die Grundeinstellung ist "A, C, SCSI", d.h. eswird versucht von
einer Diskette in Laufwerk A zu booten; falls nicht vorhanden wird versucht von
Laufwerk C zu booten; falls auch dies nicht vorhanden ist, wird versucht von SCS| zu
booten. Das Bios unterstiitzt auch das Booten von CDROM. Diese Boot-Sequence
(Reihenfolge) 1a% sich aus einer Liste auswahlen.

Swap Floppy Drive

Steht diese Option auf "Enabled" (eingeschaltet), dann wird die Zuordnung der Disketten-
Laufwerke A und B vom BIOS vertauscht, so dal3 Drive A: fortan mit B: angesprochen
wird und umgekehrt.

Boot Up Floppy Seek

Falls diese Option auf "Enabled" steht, dann fUhrt der Rechner wahrend des Bootvorgangs
einen Zugriffstest auf das Diskettenlaufwerk durch, wodurch sich der Bootvorgang
verlangert.

Boot Up NumLock Status

Diese Einstellung beeinflufd den Status der "Num Lock"-Umschalttaste der Tastatur. Ist
der Status dieser Option "Enabled”, &% sich der Ziffernblock der Tastatur fir numerische
Eingaben nutzen, andernfalls stellt der Ziffernblock Positionsfunktionen zur Verfligung.

Gate A20 Option

Mit dieser Eingtellung wird die Ansteuerungsart der A20-L eitung bestimmt. Diese
Adreldeitung it fur Speicherzugriffe oberhalb 1 MByte notwendig und wurde anfangs
Uber den Tastaturkontroller bedient. Heutzutage unterstiitzen Tastaturen diese
Angteuerung zwar noch, jedoch ist die Ansteuerung Uber eine im Chipsatz integrierte
Funktion wesentlich schneller; man wahlt hier dso "Fagt" aus.

Typematic Rate Setting/Typematic Rate/Typematic Delay

Fals der Anwender eine Taste permanent gedriickt hélt, kann dies vom Bios als "Folge
von Tasten-Anschldgen derselben Taste" umgedeutet werden. Falls die Option "Typematic
Rate Setting”" auf "Enabled" (eingeschaltet) steht, lassen folgende Werte beeinflussen:

Typematic Ratee  Die Anzahl der Eingaben pro Sekunde, fals eine Taste permanent
gedriickt gehalten wird.

Typematic Delay:  Falls eine Taste permanent gedriickt wird, beginnt die Folge erst
nach Ablauf einer bestimmten Zeit. Diese Zeitdauer wird hier in Millisekunden angegeben.

Security Option
Diese Option erlaubt die Einschrénkung des Zugriffs auf System und Setup, oder nur auf
das Setup. (siehe auch unter Hauptment: Supervisor und User Password )

Fals" Sysem" ausgewahlt ist, wird der Anwender aufgefordert das richtige Paldwort
einzugeben; andernfalls kann er das System nicht starten bzw. nicht ins Bios-Setup
gelangen.

Falls " Setup" ausgewdhlt ist, gilt der Paldwort-Schutz nur fur das Aufrufen des Bios-
Setups.
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PCl VGA Palette Snoop

Diese Option mui3 auf "enabled” (eingeschdtet) eingestellt sein, fals eine MPEG ISA Karte
im System ingtalliert ist. Falls keine ISA MPEG Karte vorhanden ist, dann ist diese Option
auf "disabled" (ausgeschaltet) zu stellen.

OS Select For DRAM > 64 MB

Die Option "0OS/2" mu’ eingestellt werden, fals unter dem Betriebssystern OS2 auf mehr
as 64 MB Speicher zugegriffen werden soll.

Video Bios Shadow

Mit dieser Option wird bestimmt, ob das BIOS der Grafikkarte ins RAM kopiert wird. Die
sogenannte "Video Shadow"-Funktion beschleunigt die Grafikausgabe.

C8000-CBFFF Shadow / DCO00-DFFFF Shadow

Auch andere Zusatzkarten konnen ROM-Speicher enthalten (z.B. SCSI-Host-Adapter).
Die angegebenen ROM -Speicherbereiche lassen sich optiond ins RAM kaopieren, um die
Zugriffsgeschwindigkeit zu erhdhen.
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Chipset Features Setup

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
CHIPSET FEATURES SETUP
AWARD SOFTWARE, INC.

Auto Configuration : Enabled Spread 3pectrum : Disabled
EDD DRAM Speed Selection : 60ns CPU Host Clock (CPU-PCI) : 103f33 MHz
EDO CASx#t MA Wait State : 2 CPU-PCI Clock Ratio ¢ x3.5

EDO RASx# Wait State HE- CPU Speed ! (value)
SDRAM RAS-to-CAS Delay t 3 CPU Warming Temperature : Disabled
S5DRAM RAS Precharge Time : 3 Current System Temp. i {value)
DRAM Idle Timer HE ) Current CPU1 Temperature : {(value)
SDRAM CAS latency Time : 3 Current CPUFAN1 Speed i (wvalue)
SDRAM Precharge Control : Disabled Current CPUFANZ Speed i (wvalue)
DRAM Data Integrity Mode : Non-ECC Ucore : (value)

System BIOS Cacheable : Disabled UVio : {value) + 5 U : {value)
Uideo BIOS Cacheable : Disabled +12 U : (value) -12 U - (wvalue)
Uideo RAM Cacheable ! Dizabled -5U - (value)

8 Bit I-/0 Recovery Time : 1 Shutdown Temperature ! 6O°Cr140°F
16 Bit 1,0 Recovery Time : 1

Memory Hole At 15M-16M : Disabled ESC : Quit tl++ : Select Item
Passive Release : Enabled F1 : Help PU/PD/+s— : Modify
Delayed Transaction : Disabled FS5 : D014 Values (Shift)FZ : Color
AGP Aperture Size (MB) HIN T F6 : Load BIOS Defaults

Auto Detect DIMM-PCI Clk : Disabled F? : Load Setup Defaults

Auto Configuration

Automatische Eingtellung der optimalen Werte der Punkte 3 bis 7 fir 60ns EDO DRAM
Module.

EDO DRAM Speed Selection

Mit dieser Einstellung wird das Schreib-/Lese-Zugriffsverhaten fir EDO DRAMs
festgelegt. Diese Einstellung erscheint nicht, falls der Punkt "Auto Configuration” auf
"Disabled" steht.

EDO CASx# MA Wait State

Fdlls diese Einstellung aktiviert ist (“Enabled”), wird bei Schreib/Lese-Zugriffen auf das
EDO-DRAM eine zusdtzliche Warteschleife zwischen Aktivierung der ersten
Adref§eitung MA und dem CASRAS-Signa eingefiigt.

EDO RAS-To-CAS Delay

Bei den Refresh-Zyklen fir das EDO-DRAM werden Zeilen und Spalten jeweils einzeln
adressiert. Mit dieser Eingtelloption wird das Timing des Ubergangs vom Zeilen-Signal
(RAS) zum Zeilen-Signa (CAS) bestimmt. Mdgliche Werte sind 3 und 2.

EDO RAS# Precharge Time

DRAM-Speicher mul’ kontinuierlich aufgefrischt werden, damit keine Daten verloren
gehen. Normaerweise wird das DRAM vollsténdig durch einfache Aufrufe aufgefrischt.
Mit dieser Eingtell-Option wird die Anzahl CPU-Zyklen bestimmt, die dem Zeilen-Signal
(RAS) zugewiesen werden, um die Ladung zum Auffrischen des DRAMS zu sammeln.
Falls die Einstellung unzureichend gewahlt wird, konnte der Auffrischvorgang
unvollstandig erfolgen und demzufolge Daten verloren gehen.

Eingestellt wird das DRAM RAS Precharge Timing (Wiederbereitschafts-Zeitverlaufs).
Eingtellbar sind 4 und 3 Takt-Zyklen.
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DRAM Idle Timer

Mit dieser Einstellung wird die Anzahl Leerlauf-Taktzyklen fir den DRAM-Kontroller
bestimmt, bevor ale Seiten aufgefrischt sind.

SDRAM CAS Latency Time

Hiermit wird fir SDRAM-Speichermodule eingestellt, wievidle Taktzyklen zwischen dem
CAS-Ubernahmesignal (CAS = column address strobe) und dem giiltigen Datenwort
liegen. Die Einstellung 2 oder 3 hangt vom verwendeten DRAM-Typ &b und sollten auf
dem voreingestellten Wert belassen werden.

SDRAM Precharge Control

Mit dieser Einstellung wird SDRAM-Auffrischung (Precharge) aktiviert (Enabled) oder
deaktiviert (Disabled), wenn ein Page-Miss auftritt.

DRAM Data Integrity Mode

Mit dieser Einstellung wird bestimmt, ob die Integitét des DRAM-Speichers Uberprift
werden soll. Bel der Eingtellung " Non-ECC" wird auf 8 Bit pro Byte zugegriffen, ohne
daR eine Vorkehrung zur Uberprifung des Speicher-Zugriffs vorgenommen wird. Die
Einstellung "ECC" erlaubt die Erkennung von Einfach- und Mehrfach-Fehlern und die
Korrektur von 1-Bit-Fehlern.

System BIOS Cacheable

Hiermit wird bestimmt, ob der Adress-Bereich FOOO bis FFFF des System-Bios vom
Cache beriicksichtigt werden soll oder nicht.

Video BIOS Cacheable

Hiermit wird bestimmt, ob der Adress-Bereich C000 bis C7FF des Video-Bios vom Cache
berlicksichtigt werden soll oder nicht.

Video RAM Cacheable

Hierbel handelt es sich um eine neuartige Cache-Technologie flr den Video-Speicher des
Prozessors. Es kann die Geschwindigkeit der Grafik-Ausgabe durch Zwischenspeichern
der Grafik-Daten deutlich erhthen. Jedoch darf diese Option nicht verwendet werden
("Disabled" = abgeschaltet), falls die Grafikkarte dieses Merkmal nicht unterstiitzt, da der
Rechner sonst mdglicherweise nicht bootet.

8 Bit I/O Recovery Time

Die "Recovery"-Zeit wird in CPU-Taktzyklen gemessen, und bestimmt die Verzégerung
nach einer 8-Bit Ein-/Ausgabe Anforderung. Diese Verzégerung muld sein, weil die CPU
nicht nur den I/0O-Bus zu bedienen hat. Eingestellt werden konnen "keine' (NA) oder 1 bis
8 Taktzyklen.

16-Bit I/O Recovery Time
Wie oben, jedoch fur 16-Bit I/0O-Zyklen. Auswéhlbar sind keine (NA) oder 1 bis 4 Zyklen.
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Memory Hole At 15M-16M

Wenn diese Funktion aktivert wird, wird der Speicheradrefdruam zwischen 15 und 16 MB
fur ISA-Erweiterungskarten reserviert, die diese Einstellung unbedingt benétigen. Dadurch
steht der Speicher ab 15 MB aufwérts dem System nicht mehr zur Verfligung.
Erweiterungskarten kénnen nur Speicher bis zu 16 MB adressieren. Die Voreingtellung ist
"Disabled".

Passive Release

Hiermit 183 sich der "Passive Release’-M echanismus des Chipsatzes einschalten
(enabled), um bendtigte Verzogerungen bei 1SA-Master-Aktionen zu generieren.

Delayed Transaction

Seit Revision 2.1 der PCI-Spezifikation brauchen Transfer-Zyklen zwischen PCI- und
| SA-Bus typischerweise langer als zuvor. Die Ursachen hierfir kbnnen mit dieser Option
ausgeschaltet ("disabled") werden.

AGP Aperture Size (MB)

Mit dieser Option kann der Anwender den Speicherbereich zuordnet, der fir Grafikkarten-
Daten zur Verfigung stehen darf. Empfehlung: Voreinstellung.

Auto Detect DIMM/PCI Clock

Durch Einschalten dieser Mentioption wird das Takt-Signa bei ungenutzten DIMM- und
PCI-Steckplétzen abgeschaltet, um die Storstrahlung (EMI) zu vermindern.

Spread Spectrum

Hiermit kann die "Spread Spectrum Modulated"-Option aktiviert werden. Durch
Modulation des Systemtakts wird die elektromagnetische Ausstrahlung vermindert.

CPU Host Clock (CPU/PCI)

Unter der Voraussetzung, dal3 der Mehrfach-Jumper von J17 auf Position "AUTO" gesetzt
igt, kann mit diesem Feld die Systemfrequenz eingestellt werden. Falls der verwendete
Prozessor fir 66M Hz Systemtakt spezifiziert ist, dann stehen die Einstellungen 66 bis 83
MHz zur Auswahl. Bei 100M Hz-Prozessoren stehen 100 bis 112MHz zur Auswahl.

Dieser Auswahlpunkt erscheint nicht, falls J17 manuell ggjumpert wird (siehe Seite 16)

CPU/PCI Clock Ratio

Unter der Voraussetzung, dal3 der Mehrfach-Jumper von J17 auf Position "AUTO" gesetzt
ist, kann mit diesem Feld das CPU-Tellerverhdtnis eingestellt werden; das ist das
Verhdtnis zwischen Systemfrequenz und interner CPU-Frequenz. Einstellbar snd Wertte
von 1,5x bis5x.

Dieser Auswahlpunkt erscheint nicht, falls J17 manuell ggjumpert wird (siehe Seite 16)

CPU Speed

Diese Punkt dient nur zur Anzeige. Hier erscheint das Produkt aus eingestellter
Systemfrequenz und Taktmultiplikator: die interne CPU-Frequenz.

Handbuch Spacewalker HOT-663 - Seite 36



CPU Warning Temperature

Hier kann ein zulassiger Temperaturbereich fr den Prozessor eingestellt werden, fals das
Mainboard mit einer Hardware-Uberwachungsfunktion ausgestattet ist. Falls sich die
Temperatur aul¥erhalb dieses Bereichs befindet, dann kann Uber ein entsprechendes
Monitor-Programm ein Warnhinweis an den Anwender erfolgen.

Current System Temp.

Dieser Punkt zeigt die augenblickliche System-Temperatur an (Temperatur innerhalb des
Computer-Gehauses).

Current CPU1 Temperature

Dieser Punkt zeigt die augenblickliche CPU-Temperatur an.

Current CPUFAN1 Speed

Dieser Punkt zeigt die augenblickliche Umdrehungs-Geschwindigkeit des Lufters an, der
an dem 3-Pin-Anschiu3 FAN1 angeschlossen ist. Hierzu ist ein spezidler RPM-L Ufter
notwendig, der das erforderliche Tacho-Signal liefert.

Current CPUFAN2 Speed

Diesar Punkt zeigt die augenblickliche Umdrehungs-Geschwindigkeit des Lufters an, der
an dem 3-Pin-Anschiul FAN2 angeschlossen ist. Hierzu ist ein spezidler RPM-L Ufter
notwendig, der das erforderliche Tacho-Signal liefert.

Shutdown Temperature

Hier kann ein zuldssiger Temperaturbereich fir das System eingestellt werden, falls das
Mainboard mit einer Hardware-Uberwachungsfunktion ausgestattet ist. Falls sich die
System-Temperatur aul}erhalb dieses Bereichs befindet, dann erhdlt der Rechner das
Signal zum Abschalten.
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Power Management Setup

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
POWER MANAGEMENT SETUP
AWARD SOFTWARE, INC.

ACPI function : Disabled =x Reload Global Timer Events ==
Power Management ! User Define IRQL3-7,9-15]1,HHM] : Disabled
PM Control by APH . Yes Primary IDE @ : Disabled
Uideo Off Method : UrsH SYNC+Blank Primary IDE 1 ! Disabled
Uideo Off After ¢ Standby Secondary IDE © ! Disabled
MODEM Use IRI[) P 3 Secondary IDE 1 ¢ Disabled
Doze Mode : Disable Floppy Disk ¢ Disabled
Standby Mode : Disable Serial Port : Enabled
Suspend Mode : Disable Farallel Port : Disabled
HDD Fower Down : Disable

Suspend Mode Option : PowerOn Suspend
Throttle Duty Cycle : 62.5x

UGh Active Monitor : Disabled
Soft-0ff by PWR-BTTN : Instant-Off

IRQ & Break Suspend : Disabled

Resume by LAN : Disabled ESC : Quit tl++ : Select Item

Resume by Ring : Enabled F1 : Help PU/PD/+s— : Modify
Resume by Alarm : Disabled FS5 : D014 Values (Shift)FZ : Color

F6 : Load BIOS Defaults
F? : Load Setup Defaults

ACPI Function

Diese Option legt fest, ob die ACPI-Funktion unterstiitzt werden soll (enabled) oder nicht
(disabled).

Power Management

Diese Option legt die Einstellungen der Stromspar-Funktionen fest.

Max Saving - versetzt das System bereits nach einer kurzen Zeit der Inaktivitét in den
Stromspar-Modus.

Min Saving - wie oben, nur ist die mal3gebene Zeit der Inaktivitét |anger.

Disabled - schaltet die Stromspar-Funktionen ab.

User Defined - erlaubt die Einstellung nach Anwender-\Vorgaben.

PM Control by APM

Falls die Option "No" gewahlt wird, wird das System BIOS das APM (Advanced Power
Management) ignorieren. Falls die Option "Yes' gewdhlt wird, unterstiitzt das System
BIOS folgende APM Modi: DOZE, STANDBY und SUSPEND.

Video Off Method
Dieser Punkt bestimmt das Abschaltverhalten fir das Video-System.

V/H SYNC + Blank : voreingestellt, der Bildschirm wird schwarzgeschaltet und die V-
Sync.- und H-Sync.-Signae werden abgeschatet.

DPMS: tbergibt die Kontrolle tber die Grafikkarte dem Bios, fals die Grafikkarte DPMS-
fahigist.
Blank Screen: schaltet lediglich den Bildschirm schwarz.
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Video Off After

Mit dieser Option wird eingestellt, bel welchem Stromsparmodus der Monitor entsprechend
der "Video Off Method" ebenfalls in den Stromsparmodus féllt. M gliche Einstellungen
sind N/A (Monitor wird nicht vom Bios abgeschaltet), Doze, Standby und Suspend.

Modem Use IRQ
Hiermit wird der vom Modem benutzte Interrupt festgelegt: 1, 3,4, 5, 7, 9, 10, 11, N/A.

Doze Mode

Falls dieser Punkt mit "Enabled" aktiviert wird, dann wird der CPU-Takt reduziert,
nachdem eine festgelegte Zeit der Systemaktivitét verstrichen ist. Andere Geréte sind
hiervon nicht betroffen und arbeiten mit voller Geschwindigkeit weiter.

Standby Mode

Falls dieser Punkt mit "Enabled" aktiviert wird, dann werden Festplatten und Monitor
abgeschaltet, nachdem eine festgelegte Zeit der Systemaktivitét verstrichen ist. Andere
Geréte sind hiervon nicht betroffen und arbeiten mit voller Geschwindigkeit welter.

Suspend Mode

Falls dieser Punkt mit "Enabled" aktiviert wird, dann werden ale Geréte mit Ausnahme der
CPU abgeschaltet, nachdem eine festgelegte Zeit der Systemaktivitét verstrichen ist.

HDD Power Down

Wird auf die angeschlossenen Festplatten eine bestimmite Zeit nicht zugegriffen, kann
deren Moator abgeschaltet werden. Man kann eine Zeit zwischen 1 und 15 Minuten
eingstellen oder diese Funktion abschalten (Disabled).

Suspend Mode Option

Nachdem eine festgelegte Zeit der Systemaktivitét verstrichen ist, schaltet der Chipsatz in
einen Hardware-Stromsparmodus (Suspend). Hierbei wird die CPU angehalten und
weitere Systemkomponenten aktivieren moglicherweise auch ihren Stromsparmodus.

Throttle Duty Cycle

Wenn das System in den DOZE-Stromsparmodus versetzt wird, dann wird die CPU nur
zeitweise getaktet (die Taktimpulse werden zeitweise ausgetastet). Mit dieser Option wird
bestimmt, wievid Prozent der Taktzyklen im DOZE-Mode zur CPU gelangen. Die Ein-
stellungen liegen zwischen 12,5% und 87,5%.

VGA Active Monitor

Falls diese Option eingeschaltet ist (= enabled), dann fihrt eine VGA-Aktivitat zum
Zurlcksetzen der globaen Zeitzdhler, welche fir das Auddsen der Stromspar-M odii
verantwortlich sind.

Soft-Off by PWR-BTTN

Bei der Eingtellung "Instant-Off" fungiert der ATX-Taster wie gewohnlich as Ein-/Aus-
Taster, falls kiirzer als 4 Sekunden gedriickt wird. Mit der Einstellung "Delay 4 Sec.”
bekommt dieser Taster eine zweifache Funktion: drlickt man weniger as 4 Sekunden, so
wird das System in den Suspend-Modus versetzt, driickt man ihn lénger al's 4 Sekunden,
dann schaltet sich das Netztell ab (Stand-by).
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IRQ 8 Break Suspend

Mit dieser Einstellung wird bestimmt, ob das System durch Aktivitét auf der Interrupt-
Leitung IRQ8 (Echtzeit-Uhr) aus dem Suspend-Modus erwachen soll (enabled) oder
nicht (disabled).

Resume by LAN

Mit dieser Einstellung wird bestimmt, ob das System Uber Netzwerk eingeschaltet
werden kann.

Resume by Ring

Mit dieser Einstellung wird bestimmt, ob das System einschaltet, falls eine Modem-
Aktivitét festgestellt wird.

Resume by Alarm

Mit dieser Eingtdllung 183 sich das System zu einem bestimmten Zeitpunkt einschalten.
Hierzu werden gewiinschte Uhrzeit und Datum eingegeben, zu dem die eingebaute
Echtzeituhr den Einschalt-Impuls geben soll.

** Reload Global Timer Events **

Mit Ein- und Ausschaten (Enable/Disable) dieser Optionen kann festgelegt werden, ob
bestimmte Ereignisse dazu fuhren, dal? der Timer fur das Einschalten der
Stromsparfunktionen zurtickgesetzt wird oder nicht.

Steht " Serial Port" beispielsweise auf "enabled”, so fihrt eine Aktivitét an der Seriellen
Schnittstelle zum Zuriicksetzen des PM-Timers, so dal3 die Auddsung der
Stromsparfunktionen erneut um die eingestellten Werte verzogert wird.

Diesist eingtellbar fur:  1RQ [3-7, 9-15], NM|I, Primary IDE 0/1, Secondary |DE
0/1, Floppy Disk, Serial Port und Paralle Port.
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PCI Configuration Setup

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
PNP-PCI CONFIGURATION
AWARD SOFTWARE, INC.

PNP 03 Installed : No Assign IR For U3SB : Enabled

Resources Controlled By : Manual MS IR Routing Table : Disabled
Reset Configuration Data : Disabled
PCI Latency Timer(CLK): 64

IRQ-3 assigned to : PCI-ISA PnP PCI IDE IRQ Map To : PCI-AUTD
IR(-4 assigned to : PCI-/ISA PnP Primary IDE INT# : A

IR(Q-5 assigned to : PCI-/ISA PnP Secondary IDE INT# : B

IRQ-7 assigned to : PCI-ISA PnP Used MEM base addr : N-/A

IRQ-9 assigned to : PCI-ISA PnP
IRQ-10 assigned to : PCI-I3A PnP
IRQ-11 assigned to : PCI-I3A PnP
IR(-12 assigned to : PCI-I3A PnP
IR(-14 assigned to : PCI-I3A PnP
IR(-15 assigned to : PCI-ISA PnP
DMA-0 assigned to : PCI-/ISA PnP

DMA-1 assigned to : PCI-/ISA PnP ESC : Quit tl++ : Select Item
DMA-3 assigned to : PCI-ISA FnP F1 : Help PU/PD/+s— : Modify
DMA-5 assigned to : PCI-ISA FnP FS5 : D014 Values (Shift)FZ : Color
DMA-6 assigned to : PCI-ISA PnP F6 : Load BIOS Defaults

DMA-? assigned to : PCI-ISA PnP F? : Load Setup Defaults

PNP OS Installed

Wenn fir diese Eingellung "Yes' gewahlt wird, wird eéinem Plug-and-Play -
Betriebssystem erlaubt, die Kontrolle Uber die Systemresourcen (mit Ausnahme von PCI-
und PnP-Boot-Geréten) zu tbernehmen. Die Voreinstellung ist "No".

Resources Controlled By

Das Award Plug-and-Play BIOS ist féhig, alle Boot- und Plug-and-Play-Geréte
automatisch zu konfigurieren. Diese Fahigkeit zeigt jedoch erst Auswirkung, wenn ein
Plug-and-Play-Betriebssystem wie Windows 95 oder Windows 98 eingesetzt wird. Wahit
man die Einstellung "Manual", so 18 sich fur diverse Interrupt- und DMA-Kande
eingtellen, ob die jeweilige Resource durch Plug& Play zuerst dem PCI-Bus und as
zweites dem ISA-Bus (PCI/ISA PnP) zur Verfligung stehen soll, oder ob eine Resource
ausschlieldich dem ISA-Bus vorbehaten werden soll (Legacy I1SA). Die zweite
Einstellung ist insbesondere bel Nicht-PnP-1SA-Karten anzuwenden, die auch einen
bestimmten Interrupt bzw. DMA-Kana angewiesen sind, denn es besteht die Mdglichkeit,
dal3 eben diese Resource von einer PCI-Karte in Angpruch genommen wird, so dal3 sie
dem I1SA-Bus nicht mehr zur Verfligung steht.

Reset Configuration Data

Setzt man diese Einstellung auf "Enabled”, dann werden die Konfigurationsdaten
zuriickgesetzt. Diese Eingtellung kann vorgenommen werden, fals Probleme mit der
automatischen Resourcen-Verteilung gibt. Beim néchsten Boot-Vorgang steht diese
Einstellung wieder auf "Disabled".
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Assign IRQ for USB

Mit diesem Mentipunkt 183 sich festlegen, ob dem integrierten USB-Kontroller ein
Interrupt zugeordnet werden soll oder nicht. Weil der USB-Kontroller nie abgeschaltet
wird, erscheint unter Windows 95 im Gerétemanager ein Fragezeichen beim USB-
Kontroller-Eintrag, falls diese Option auf "diabled" steht.

MS IRQ Routing Table

Hiermit [&% sich die "BIOS IRQ Routing Tabelle" ein- und ausschalten. Diese Funktion ist
im Zusammenhang mit Windows 95 (ab OSR 2.0) nutzbar.

PCI Latency Timer

Die Anzahl von Taktzyklen, dieim PCI Latency Timer programmiert wurde, gibt den
garantierten Zeitraum flr den i440BX-Chipsatz an, nach dem der augenblickliche
Datentransfer abgeschlossen und der PCI-Bus wieder freigegeben sein muf3. Hiermit soll
schergestellt werden, dal3 die PCI-Gerdte ein Minimum an Systemresourcen bendtigen.

Voreingestellt snd 64 PCI Takt-Zyklen.

PCI IDE IRQ Map to

Mit diesem MenUpunkt |8 sich der Typ eines verwendeten IDE-Kontrollers
konfigurieren. Als Voreingtellung wird der ISA-Typ dem PCI-Typ vorgezogen. Fals das
System mit einem PCIl -Kontroller ausgestattet wird, kann hiermit eingestellt werden, in
welchem Slot sich dieser Kontroller befindet und welche PCI-Interrupt-Leitung (A, B, C
oder D) den angeschlossenen Festplatten zugeordnet ist.

Jeder Schnittstelle fur ein IDE-Festplattenkabel wird ein Interrupt INT# zugeordnet. Der
erste Anschluf? hat einen niedrigeren Interrupt as der zweite.

Mit der Auswahl "PCl Auto" bestimmt das System automatisch, wie das |DE-Festplatten-
System konfiguriert ist.

Used MEM base addr

Mit dieser Einstellung &3 sich eine Basisadresse eingtellen, die von einem anderen Gerét
verwendet wird, welches hohen Speicherbereich bendtigt. Folgende Einstellungen sind
maoglich: C800, CC00, D000, D400, D800, CDOO0 und N/A (nicht reserviert).
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Integrated Peripherals

ROM PCI-ISA BIOS (ZAB6IKHZC)
INTEGRATED PERIPHERALS
AWARD SOFTWARE, INC.

IDE HDD Block Mode : Enabled Onboard Serial Port 1 i Auto
IDE Primary Master PID : Auto Onboard 3erial Port 2 * Auto
IDE Primary Slave PIO : Auto UART Mode Select ¢ Normal

IDE Secondary Master PID @ Auto
IDE Secondary Slave PID ! fAuto
IDE Primary Master UDMA : Auto Onwboard Parallel Port i 378/IRQ7
IDE Primary Slave UDMA : Auto Parallel Port Mode i 8PP

IDE Secondary Master UDMA: Auto
IDE Secondary Slave UDMA: Auto
On-Chip Primary PCI IDE: Enabled
On-Chip Secondary PCI IDE: Enabled

USB Keyboard Support : Dizabled
Init Display First : PCI Slot
POWER ON Function ! BUTTON ONLY
ESC : Quit tl++ : Select Item
F1 : Help PU-PD/+ - : Modify
KBC input clock : B MHz FS5 : D014 Values (Shift)FZ : Color
PWRON After PWR-Fail : Dff F6 : Load BIOS Defaults
Onboard FDC Controller : Enabled F? : Load Setup Defaults

IDE HDD Block Mode

Mit dieser Einstellung kann die Benutzung des "Block-Modes' fur IDE-Festplatten
zugelassen werden. Falls die eingesetzte | DE-Festplatte "Block-Mode" unterstiitzt, kann
das Einschalten dieser Option eine Erhthung der Zugriffsgeschwindigkeit bewirken. Fals
die eingesetzte | DE-Festplatte "Block-Mode" nicht unterstiitzt, dann wird diese Option
ausgeschaltet (disable), um Festplatten-Zugriffsfehler zu vermeiden.

IDE Primary/Secondary Master/Slave PIO

Mit dieser Option wird das PIO-Zeitverhaten fir die Festplatten am onboard IDE
Kontroller eingestelIt. Eingtellbar snd PIO-Mode"0", "1","2","3", "4" und die
Voreingtellung "Auto” fur die 4 Festplatten Primary/Secondary Master/Slave.

IDE Primary/Secondary Master/Slave UDMA

Der auf diesem Mainboard eingesetzte 440BX-Chipsatz von Intel erlaubt IDE-
Datentransferraten bis zu 33 MB/sec durch den Einsatz von sogenanntem "Bus Master
UltraDMA/33". Dieser Modus ist jeweils flr dle 4 einsetzbaren IDE-Geréte (Primary/
Secondary Magter/Slave) voreingestellt (enabled) und kann einzeln desktiviert (disabled)
werden.

On-Chip Primary/Secondary PCI IDE

Mit diesem Menlpunkt wird ausgewdahlt, ob der erste (primary) bzw. zweite (secondary)
auf dem Mainboard integrierte PCI-IDE-Kontroller eingeschaltet (enabled) oder
abgeschdltet (disabled) sein soll.

Handbuch Spacewalker HOT-663 - Seite 43



USB Keyboard Support

Mit dieser Eingtellung wahit man aus, ob eine am Universdllen Seriellen Bus (USB)
angeschlossene Tastatur unterstiitzt werden soll.

Init Display First

Mit dieser Einstellung wird bestimmt, welcher Grafikadapter vom Bios als erstesiinitiaisiert
wird - entweder PCl oder AGP.

POWER ON Function

HOT-663 kann auf verschiedene Weise liber PS/2-Maus oder PS/2-Tastatur eingeschaltet
werden. Folgende Einstellungen sind maglich:

Button Only: Einschalten nur Gber den ATX-Ein/Aus-Taster moglich. Diese Funktion
steht selbstverstandlich auch bei den weiteren Einstellungen zur Verfiigung.

HOT-Key: Einschaten Uber Funktionstaste moglich, z.B. STRG-F1. Die relevante
Funktionstaste wird unter dem Punkt " Hot Key Power ON" eingestellt.

Password: Einschalten durch Eingabe eines Pal3worts mdoglich.

Mouse Left / Mouse Right : Einschalten Uber Doppelklick mit der linken bzw. rechten
Tagte einer angeschlossenen PS/2-Maus

Zusétzliche Hinwelse

Fir die Optionen " Mouse L eft/Right" oder "HOT-Key" muR zusétzlich die Position von
J1 (siehe Seite 18) beachtet werden.

USB-Tastatur, USB-Maus und Serielle Maus kénnen fir diese Einschalt-Funktion nicht
genutzt werden.

Hot Key Power ON

Falls die vorherige Eingtellung auf "HOT-Key" steht, kann hier die Funktionstaste
ausgewahlt werden, mit der sich der Rechner einschaltet [&(% (<STRG><F1> bis
<STRG><F12>). Auf3erdem 183 sich der Rechner Uber den ATX-Ein/Aus-Taster ein- und
ausschalten.

KBC Input Clock

Mit dieser Einstellung wird die Eingangs-Taktfrequenz des Tastatur-Kontrollers eingestel It:
8 MHz oder 12 MHz.

PWRON After PWR-Fail

Mit diesem Punkt wird der Schalt-Zustand bestimmt, den das ATX-Netzteil haben soll,
wenn das System nach einem unerwarteten Stromausfall wieder eingeschaltet wird.

Off: Der Rechner bleibt auch nach dem Stromausfall ausgeschaltet.
On: Nach dem Ende eines Stromausfalls schaltet sich der Rechner ein.

Former-sts: Der Schalt-Zustand des Netzteil wird gespeichert und bleibt nach dem
Stromausfal bestehen.

Handbuch Spacewalker HOT-663 - Seite 44



Onboard FDC Control

Mit diesem Mentpunkt wird ausgewahit, ob die auf dem Mainboard integrierte
Schnittstelle fir Diskettenlaufwerke eingeschaltet (enable) oder abgeschaltet (disable)
sein soll. Falls eine Zusatzkarte mit eingeschalteter Disketten-Schnittstelle verwendet
wird, muf3 "disable’ gewahlt werden.

Onboard Serial Port 1/ 2

Mit diesem Menipunkten werden die beiden seriellen Schnittstellen konfiguriert, die auf
dem Mainboard integriert sind. Eine manuelle Eingtellung von Portadresse und Interrupt
ist mit den Optionen " 3F8/IRQ4", "2F8/IRQ3", "3E8/IRQ4" und "2E8/IRQ3"
madglich. Die Voreinstellung "Auto" konfiguriert die Schnittstellen automatisch. Mit der
Option "Disabled" wird die jeweilige Schnittstelle ausgeschaltet.

UART Mode Select

Der zweite serielle Port COM2 kann fur Infrarot-Geréte konfiguriert werden.
Unterstiitzt werden die Standards: IrDA(HPSIR) und Amplitudes Shift Keyed
IR(ASKIR; d.h. amplitudenmoduliertes Infrarot-Signal). Mit diesem Menipunkt kann
der Modus des Infrarot-Signals eingestel It werden: "IrDA 1.0", "ASKIR", "MIR
0.57M","MIR 1.15M", "FIR" oder "Standard" (ausgeschaltet).

Bemerkung: FIR ist zur Zeit nicht funktionsfahig.

RxD, TxD Active

Mit dieser Eingtellung werden die aktiven Pegel fur die Signale RxD und TxD
festgelegt.

IR Transmittion delay

Hiermit kann eine Verzégerung eingefiigt werden, wenn der Infrarot-Zustand vom Rx-
zum Tx-Modus oder vom Tx- zum Rx-Modus wechselt (enabled); oder sie kann
weggelassen werden (disabled).

Onboard Parallel Port

Mit diesem Mentpunkt wird die auf dem Mainboard integrierte parallele Schnittstelle
konfiguriert. Mit "378H", "278H" oder "3BCH" wird die verwendete Portadresse
festgelegt. Mit "Disabled" kann diese Schnittstelle ausgeschaltet werden.

Parallel Port Mode

Mit diesem Mentpunkt wird die Betriebsart der auf dem Mainboard integrierten
pardlele Schnittstelle eingestellt. Auswéahlbar sind "SPP" (Standard Parallel Port),
"EPP" (Enhanced Parallel Port), "ECP" (Extended Capabilities Port) und "EPP+ECP".

ECP Mode Use DMA

Mit dieser Mentoption wird fir die auf dem Mainboard integrierte parallele Schnittstelle
der DMA-Kanal eingestellt, fals ein "ECP'-Gerét benutzt wird. Einstellbar sind "DMA
1" und "DMA 3". Diese Einstellmdglichkeit erscheint nur, falls nicht die Modi " SPP"
oder "EPP" gewdahlt worden sind.

EPP Mode Select

Mit dieser Mentoption wird fir die auf dem Mainboard integrierte parallele Schnittstelle
der Type fir den EPP-Modus eingestellt: EPP 1.9 oder EPP 1.7.
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Password Setting (Pal3wort)

This section describes the two access modes that can be set using the options found on the
Supervisor Password and User Password.

ROM PCI-ISA BIOS (ZA59GHZB)
CMOS SETUP UTILITY
AWARD SOFTWARE, INC.

3STANDARD CMOS SETUP INTEGRATED PERIPHERALS
BI0S FEATURES SETUP IDE HDD AUTO DETECTION
CHIFPSET FEATURES SETUP SUFERVISOR PASSWORD
FOWER MANAGEMENT SETUP USER PASSWORD

PNP-PCI CONFIGURATION SAVE & EXIT SETUP

LOAD BIOS DEFAULTS Enter Password: UT SAVING

LOAD SETUP DEFAULTS

Ezsc @ Quit T 12 ¢ ! Select Item
F18 : Save & Exit Setup (Shift)FZ : Change Color

Change-3et-Disable Password

Supervisor Password und User Password

Um Eingtellungen im mit dem Bios-Setup-Programm nur fur berechtige Personen zuzulassen,
kann ein Pal3wort gesetzt werden. Es kdnnen zwei Pal3wOrter vergeben werden:

fur den "Supervisor", der im " Supervisor-Modus' sémtliche Bios-Optionen verandern kann
und fr den "User", der im "User-Mode" nur Uber eingeschrénkte Rechte verfigt, d.h.: in
diesem Modus kénnen kritische Bios-Einstellungen nicht verandert werden.

Enter Password (Pafl3wort eingeben)

Geben Sie das Pal3wort (max. 8 Buchstaben) ein und driicken die Eingabetaste. Ein bisher
gultiges Pal3wort wird durch diese Eingabe im CMOS-Speicher tiberschrieben. Zur
Bestétigung der Richtigkeit muf3 das Pal3wort ein zweites Ma eingegeben werden; dann
Eingabetaste driicken.

Die Pal3wort-Eingabe kann mit <Esc> abgebrochen werden.

Der Pal3wort-Schutz wird aufgehoben, wenn man beim Setzen des Pal3worts keine Zeichen
eingibt, sondern lediglich die Eingabetaste driickt. Nach dem Abschalten des Pal3wort-
Schutzes wird das System neu gebootet und das Setup-Programm ist wieder frei zuganglich;
es erscheint die Medung:

Handbuch Spacewalker HOT-663 - Seite 46



Password Disable (Pal3wort nicht mehr gesetzt)

Im BIOS Features Setup Menl findet man die "Security Option”, mit der man auswahlen
kann, ob der Pal3wort-Schutz nur flr das " Setup”-Programm gelten soll, oder ob bel jedem
System-Bootvorgang nach dem Pal3wort gefragt werden soll.

Warnung: Schreiben Sie ein gesetztes Pal3wort am besten auf, und bewahren diese Notiz an
einem sicheren Ort. Falls Sie es vergessen sollten, kann man auf das System nur noch
zugreifen, wenn man den CMOS-Speicher 10scht, wie esim Abschnitt "CMOS |6schen™ oder
"Pal3wort |6schen” beschrieben igt.
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() Einrichten des onboard Soundkontrollers

Installation der DS-XG Geratetreiber-Software
unter Windows 95/98

1. Einleitung

Dieser Leitfaden beschreibt die notwendigen Vorgange zur Installation der DS-XG Gerétetreiber-
Software unter Windows 95/98. Die Erklarungen sind in folgende Kapitel unterteilt:

® [nstallation der DS-XG Gerétetreiber-Software unter Windows 95/98
® Die Einstdlungen des DS-XG Mixers

Um die Treiber fir das DS-XG Audio-Gerét richtig zu ingtdlieren, sind die Anweisungen des
folgenden Kapitels auszufiihren.

2. Installation der DS-XG Geratetreiber-Software unter Windows 95/98

2.1 Audio-Treiber unter Windows 95 installieren (Version 4.00.950):

1
2.

Windows 95 erkennt automatisch den Audio-Chip auf dem Mainboard.
Eine Dialogbox meldet, dal? eine " Neue Hardware-K omponente gefunden " worden ist.

Man wéhle die Option " Suche Treiber von Diskette des Hardware Herstellers " und
klicke auf den Button " OK".

Die IngallationssCDROM in das CDROM-Laufwerk einlegen.

Das "Shuttle Mainboard Software Setup " Programm startet automatisch. Hier die
Option "Ingtallation der Audio-Software" und dann "Ingalliere den Yamaha DSXG
Treiber" auswéhlen und den Anweisungen folgen (Siehe Seite 59). Man kann das
Autostart-Programm auch mit " Abbruch” beenden und den Treiber auf herkdmmliche
Weise entsprechend folgender Anweisungen ingtdlieren.

In der Didlogbox " Ingtallation von Diskette" wéhle man das Installations-Verzeichnis:
D:\AUDIO\WIN9X

(wobel D: ds Laufwerks-Buchstabe fur das CDROM-Laufwerk angenommen wird.)
Anschlie3end " OK™ klicken.

Zum Abschlief3en der Ingtallation sind den Anweisungen auf dem Bildschirm zu folgen.
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2.2 Audio-Treiber unter Windows 95 OSR2 installieren (Ver. 4.00.950B/C):

1

Windows 95 erkennt automatisch den Audio-Chip des Mainboards und meldet " Neue
Hardware Komponente gefunden - PCl Multimedia Audio Device'. Dieser Vorgang
kann abgebrochen werden, wenn man das™ Shuttle Mainboar d Softwar e Setup " Programm
benutzen mochte.

Die IngallationssCDROM in das CDROM-Laufwerk einlegen.

Das "Shuttle Mainboard Software Setup " Programm startet automatisch. Hier die
Option "Ingtallation der Audio-Software" und dann "Ingalliere den Yamaha DSXG
Treiber" auswéhlen und den Anweisungen folgen (Siehe Seite 59). Man kann das
Autostart-Programm auch mit " Abbruch” beenden und den Treiber auf herkdmmliche
Weise entsprechend folgender Anweisungen ingtdlieren.

Die Audio-Trelber miissen vor der Audio-Software installiert werden.
In der Dialog-Box "Assigtent fur Gerétetreiber-Updates” auf "Weiter" klicken.
Auf "Andere Position..." klicken.

Das|nstallations-Verzeichnis entweder per Hand oder per Maus, indem man " Durchsuchen...”
wahlt. Dann auf "OK" klicken. Das Instdlations-Verzeichnis lautet D:\AUDI O\WIN9X,
falls D: der Laufwerks-Buchstabe des CDROM-Laufwerks ist.

Wenn der Treiber fir " Yamaha DS-XG PCI Audio Codec" gefunden wurde, auf "Weiter"
klicken. Es erscheint die Aufforderung " Datentrager einlegen” - "OK™" klicken.

In der Dialog-Box " Dateien kopieren..." muld erneut das Installations-Verzeichnis
ausgewahit werden (siehe Punkt 5).

Die Dateien werden auf die Festplatte kopiert. Dann " Beenden™ klicken.

2.3 Audio-Treiber unter Windows 98 installieren

1

Windows 98 erkennt automatisch den Audio-Chip des Mainboards und fordert dazu auf, die

erforderlichen Treiber bereitzustellen und das Installations-Verzeichnis anzugeben.

Die IngallationssCDROM in das CDROM-Laufwerk einlegen.

Das "Shuttle Mainboard Software Setup " Programm startet automatisch. Hier die
Option "Ingtallation der Audio-Software" und dann "Ingalliere den Yamaha DSXG
Treiber" auswéhlen und den Anweisungen folgen (Siehe Seite 59). Man kann das
Autostart-Programm auch mit " Abbruch” beenden und den Treiber auf herkdmmliche
Weise entsprechend folgender Anweisungen ingtdlieren.

Man wahle " Suche nach passenden Treibern fur das Gerédt (empfohlen) " und "Weiter".

In den folgenden Didog ist nur die Option " einen Pfad angeben™ durch Mausklick
anzukreuzen. Als Installationspfad ist " D:\AUDIO\WIN9X" anzugeben, fals D: der
Laufwerks-Buchstabe fur das CDROM-Laufwerk ist. Man kann diese Verzeichnis auch
per Mausklick auf " Durchsuchen...” finden.

Auf "Weiter" klicken, um die Windows 98 Treiber zu ingtallieren.
Auf "Beenden” klicken, nachdem der Ingtallationsvorgang abgeschlossen worden i<t.

Nach entsprechender Aufforderung ist das System neu zu Sarten.
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2.4 Sind die DS-XG Geratetreiber richtig installiert?

In diesem Kapitel wird geschildert, wie man feststellen kann, ob die DS-XG Gerétetreiber richtig
installiert worden sind. Hierzu sind folgende Schritte durchzufiihren:

1. Auf den Start-Button der Windows-Taskleiste klicken.
Aus dem Menl nacheinander " Einstellungen” und " Systemsteuerung” auswéahlen.

3. Eserscheint die Programmgruppe " Systemsteuerung”. Hier auf das " System”-Symbol
doppelklicken.

4. Inder Didog-Box " Eigenschaften fur System " klicke man auf die Seite” Ger ate-M anager "
Daraufhin sollte die Dialog-Box wie in Abbildung 6-1 (unten) aussehen:
Eigenschaften fur System HE

Lligemein  Gerdtetdanager |Hardware-F’rohle| Lastungsmerkmalel

& Modelle nach Typ anzeigen € Modelle nach Anschiub anzeigen

Computer

B & Anschllisse (COM und LPT)

=8 Yideo- und Game-Controller:
riaHA DS-HG GamePort
‘YamaHA D5 -RG Legacy Sound Systemn
P TaMAHA D5-XG PCl Audio CODEC
(- @ Bildschim

-5 CD-ROM
(-5 Diskettenlaufwerk-Cantroller
[#-52 Festplattenlaufwerk-Contraller
- Grafikkarten
[
[
[
[

£-i=0 Laufwerke

H %3 Maus
#-3 Systerkomponenten
)-8 Tastatur

Eigenschaftenl Aktua\isierenl Entfernen | Diucken... |

0k | Abbrechen |

Abbildung 6-1. Der Gerdte-Manager im Fenster "Eigenschaften fir System ™.

5. Dieeinzelnen Gerdte werden dort in einer hierarchischen Struktur aufgelistet. Mit Doppelklick
auf den Eintrag " Audio-, Video- und Game-Controller" sollten die einzelnen Geréte des Audio-
Kontrollers YAMAHA DS-XG schtbar werden (siehe oben).

6. Folgende Eintrge sollten vorhanden sein:
® YAMAHA DSXG GamePort
® YAMAHA DSXG Legacy Sound System
® YAMAHA DS-XG PCl Audio CODEC
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3. Die Einstellung des DS-XG Mixers

Wenn sdmtliche Treiber und Software fir das DS-XG Audio-Gerét instaliert worden sind, kann
der Standard-Mixer von Windows genutzt werden, um die Lautstdrke Pegel der einzelnen
Aufnahme-Quellen bzw. Wiedergabe-K andle zu regeln. Hinweise hierzu gibt dasfolgende K apitdl.

3.1. Einstellen der Wiedergabe-Lautstarke

In diesem Abschnitt wird erklart, wie man unter Windowsmit dem Standard-Mixer die Wiedergabe-
Lautstérke der einzelnen Kandle regeln kann.

1
2.

Rechts unten in der Taskleiste von Windows befindet sich ein gelbes Lautsprecher-Symbol.
Nach einem Doppelklick auf dieses Symbol erscheint das DS-XG Mixer-Programm  zum

Einstellen der Lautstérke (siehe Bild 6-2 unten).

EE Lautstarkeregler == E

Optionen 7

Lautstarkeregler | Line CD Audio Wave-fusgang | MIDIOUT 30 wide

Balance: Balance: Balance: Balance: Balance: Balance:

Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:

I Alles aus [ Tonaus I~ Tomaus [~ Tonaus [ Tonaus ¥ Tonaus
|D5-%G Mischpult

Abbildung 6-2: Der Mixer - Einstellen der Wiedergabe-L autstarken

Die Knopfe der einzelnen Regler lassen sich mit der Maus vertikal verschieben; so lassen
sich die Lautstérke-Pegd der einzelnen Kande wie mit eéinem Mischpult wunschgemal3
regeln.

Im Meni kann unter Optionen der Eintrag Eigenschaften gewahlt werden, um eventudll
verseckte Regler sichtbar zu machen. So kann z.B. der Regler  Mikrofon hinzugefugt
werden. Nachdem der Mikrofon-Regler dargestellt wird, kann im Meni der Eintrag
Erweiterte Eingtellungen aktiviert werden, damit man im Mixer den Button Erweitert
sieht (wiein Abbildung 6-3 unten zu sehen i<t).

EE Lautstarkeregler HE
Optiohen 2

Lautstarkeregler | Legacy hikrofon Line CD Audio ‘wlavesduzgang | MIDIOUT
Balance: Balance: Balance: Balance: Balance: Balance: Balance:

0 2 B S R S A SN R SR A S R
Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:
[ &lles aus [ Tonaus v Taon aus [~ Tonaus [ Tonaus [~ Tonaus [~ Tonaus

Enweitert |

|D5-XE Mischpult

Abbildung 6-3: Der Mixer mit Mikrofon-Regler und Button "Erweitert"
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Mit enem Klick auf den Button "Erweitert” offnet man das Fenster " Erwelterte

Eingtdlungen fiir Mikrofon " wiein Abbildung 6-4 gezeigt. Mit den horizontal angeordneten
Reglern lassen sich Basse und Hohen eingtdlen. Kreuzt man per Mausklick die Option™ Mic
20dB" an, wird die Lautstérke des Mikrofons um 20dB erhoht.

Erweiterte Einstellungen fur Mikrofon

i

— TonEinstellung

werden.

it diesen Einstellungen kann die Klangcharakteristik angepalbt

Dieze Einztellungen bestimmen die Klangcharakteristik.

IJ—I Wiel

Tiefen: Wienig

Hahen: ‘wienig

—Andere Einstellungen

Dieze Einztellungen verdndem zusatzlich den Klang, Yeitere
Infarmationen finden Sie in der Hardware-Diokumentation.

Schiiefen

Abbildung 6-4: Erweiterte Einstellungen fur Mikrofon.

3.2. Einstellen der Aufnahme-Lautstarke

In diesem Abschnitt wird erklart, wie man unter Windows mit dem Standard-Mixer die Aufnahme-
Lautstérke der einzelnen Kandle regeln kann.

#

Es wird vorausgesetzt, dal3 der DS-XG Mixer bereits gestartet worden ist und die
Wiedergabe-Regler sichtbar sind. Falls dies nicht der Fall ist, lese man in Abschnitt
3.1. nach, wie dieser Zustand herbeizufihren ist.

Damit die Aufnahme-Regler angezeigt werden, mul3 im Menl unter " Optionen™ der Eintrag

"Eigenschaften” gewahlt werden, um die gleichlautende Dialog-Box zu 6ffnen. Innerhab
der Auswahl-Gruppe " Lautstérke regeln fur " wahle man per Mausklick die Option
"Aufnahme". Zusétzlich kanninder Liste" Folgende L autstarkeregler anzeigen " bestimmt
werden, welche Aufnahme-Regler sichtbar werden sollen. (siehe Abb. 6-5 unten)

1.
Abbildung 6-5:
Die Aufnahme-
regler des Mixers
2.

EE Aufnahmeregler HE E
Optionen 7

Mikrofon Line CD Audio Videno Aupiliary Steren Out
Balance: Balance: Balance: Balance: Balance: Balance:
Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:

| o 2 -

T LT

[T Auswahlen [T Auswhlen

¥ Auswahlen

I

[~ Auswahlen

-

[~ Auswahlen

o [

I

I Auswahlen

|D5-%G Mischpult

Nachdem die Aufnahme-Regler angezeigt werden, konnen diese durch Anklicken mit der

Maus eingestellt werden. Auf diese Weise lassen sich die einzelnen Audio-Quellen fir Wave-
Aufnahmen auf die gewiinschte Lautstérke justieren.
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Installation der DS-XG Geratetreiber-Software
unter Windows NT 4.0

1. Einleitung

Dieser Leitfaden beschreibt die notwendigen Vorgange zur Installation der DS-XG Gerétetreiber-
Software unter Windows NT 4.0. Die Erkl&rungen sind in folgende Kapitdl unterteilt:

® [nstallation der DS-XG Gerétetrel ber-Software unter Windows NT 4.0

® Die Einstdlungen des DS-XG Mixers

Um die Treiber fir das DS-XG Audio-Gerdt richtig zu ingtdlieren, sind die Anweisungen des
folgenden Kapitels auszufiihren.

2. Installing the DS-XG Device Driver Software

In diesem Kapitel wird die Installation der DS-XG
Gerétetreiber-Software unter Windows NT 4.0
beschrieben.

2.1 Installation der DS-XG Geratetreiber

In diesem Abschnitt wird erklart, wie der DS-XG
Gerétetreiber installiert wird.

1
2.

In Windows NT 4.0 anmelden (mit Strg-Alt-Entf).

DielngtdlationssCDROM in das CDROM-L aufwerk
enlegen. Das "Shuttle Mainboard Software
Setup” Programm startet automatisch. Hier die
Option"Installation der Audio-Software" und dann
"Ingalliere den Yamaha DS-XG Trebe " aus-
wahlen und den Anweisungen folgen (Siehe Seite 59).
Man kann das Autostart-Programm auch mit
"Abbruch" beenden und den Treiber auf herkdmm-
liche Weise entsprechend folgender Anweisungen
ingtallieren.

Auf den Start-Button der Windows-Taskleiste
klicken..

Aus dem Menil nacheinander " Eingtellungen” und
"Systemsteuerung" auswahlen..

Aus der Programmgruppe " Systemsteuerung” fihre
man einen Doppelklick auf das Symbol " Multimedia™
aus.

Die Didog-Box " Eigenschaften von Multimedia”
erscheint nun (SeheBild 6-6). Nachdem auf " Geréte"
geklickt worden ist, werden die ingtallierten Audio-
Gerédte angezeigt (Sehe Bild 6-7). Stellen Sie sicher,
dal? nicht bereits eine Soundkarte unter dem Eintrag
"Audiogerate" ingtadliert ist, eventuelle Eintrége
mufdten vor der Installation des DS-XG Treibers
entfernt werden (Anklicken, Entfernen, Neustart,...).

Eigenschaften ¥von Multimedia

[7]x]

[oAudio | wideo | MIDI | COMusk | Gerste |

—Wiedergab

Laut

Bevorzugles Gerat,

I Keine Wwiedergabegerate

™| Lautstarkereaelung in Task-Lsiste anzeigen

i~ Awfnahme

Bevorzugtes Gerat:

Lautstarke: Leize |
A oy

I Keine Aufnahmegerste

Bevorzugte Qualitst:

= Anpassef. |

I Hur bevorzugte Gerdte venwerden

ak. I Abblechenl UI_Jamehmenl

Abbildung 6-6: Eigenschaften
von Multimedia- Audio

Eigenschaften von Multimedia HE
budo | WVideo | MIDI | COMusk [ Gerde ]
Multimedia-Gerate:

tulimedia-Treiber
o H Audiogerste
== MID|-Gerdte und -Instrumente
] Mixergerdte
@ LinenGerdte
H-i2F Mediensteusnungsgerste
[ a ideokomprimierungs-Codecs
[ E}] Audiokomprimierungs-Codecs
~ip Videoaufnahmegerdte
& Joystick-Gerdte
Hinzufligen.. | Entfernen | Eigenschaften I
0Ok I Abbrechen | Uk_:emehmenl

Abbildung 6-7: Eigenschaften
von Multimedia - Geréte
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Eigenzchaften yon Multimedia Abbildung 6-8: aur Ins{dlation
des neuen Audio-Trelbers

sudic | Video | MIDI | COMusk — Gerdte |

tultimedia-Gerate:
% Multirnedia-Treiber

RN Hinzufiigen —

-t MIDI-C ;
_____ T Miverg Treiber oK
..... =Rl Michtaufgefubrter oder aktuslisierter Treiber 4|
-y . [MCICD Audin
& a‘* M.edler [MCI] bicrozol REETEE ST SR |
-] Videok | (MCI) Midi Sex
-] Audiok J{MCI] Sound | Legen Sie die Diskette mit dem 0K |
gy Videoz  |Cinepak Code nlchtaufgefuhrten aktualizieren oder vom
& Joya |Eoreaa s Hatelerbeetoe R
Creative Labz
Creative 5oun - - Legen Sie die Diskette mit dem
Lrystal/are A ID_'\audu:u'\.ntatEl'\ nichtaufgefiihrten, aktualizierten oder vom
DSP Group Tr Hersteller bereitgestellten Treiber e in:
Werzeichnizze: B
d:haudiohntd0
= d:h I
[= audio
Hinzufuigen... Entfernen | Eiger = ptdl Abbrechen |
£ english
£ french
ok | Abbrechen £ geman -
S Hilfe |
Laufrerke:
Metzmerk. . |

Im Fenster "Eigenschaften von Multimedia™ klicke man auf " Hinzufligen...".

Im Fenster " Hinzufligen™ markiert man den Eintrag " Nicht aufgeflihrter oder aktualiserter
Treiber" und klickt dann auf " OK™".

10. Jetzt erscheint das Fengter " Treiber ingallieren”. Die Treiber-CDROM fiir das DS-XG
Audio-Gerdt ist jetzt in das CDROM-Laufwerk einzulegen. Die Angabe des Installations-
Verzeichnisses erfolgt entweder per Hand oder per Maus, indem man " Durchsuchen...”
wahlt. Dann auf "OK" klicken. Das Instdlations-Verzeichnis lautet D:\AUDI O\WIN9X,
falls D: der Laufwerks-Buchstabe des CDROM-Laufwerks ist. Zum Schiufd auf * OK™
klicken.
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11. In dem Fengter "Nicht aufgefiihrter oder aktualisierter Treiber hinzufligen” erscheint eine
Liste mit unterstiitzten Sprachen; hier it " YAMAHA DS-XG Audio Driver (German) "

auszuwahlen; anschlief3end auf " OK™ klicken (siehe Abb. 6-9).

Michtaufgefiihrten oder aktualizierten Treiber hinzufiigen

Treiber: oK

YéhdHA DS-€G Audio Driver (U.5.Englizh) ;l
akaHs D56 Audio DriverChinese-5)
eMAHA DS -G Audio DriverlFrench
eehdiHA DS =G Dirverl Geman]
akaHL D56 Audio Driver(ltalian]
akaHL D56 Audio Driverllapanese]
ramMaAHA DS-HG Audio DriverSpanizh) ;I

Abbrechen

el

Hilfe

Abbildung 6-9: Sprache auswvahlen

12. FdlsdasFenster " Vorhandener Treber " erscheint, dann sollte man den Button™ Erneuern”
klicken (siehe Abbildung 6-10).

Yorhandener Treiber Ed |

Der benatigte Treiber 'wdsxg32. dll izt
bereitz inztalliert Waolen Sie den Treiber
weiterhin verwenden, oder den neuen
inztallieren’?

Emeuemn | Abbrechen |

Abbildung 6-10: Treiber vorhanden?

13. Nun kopiert Windows NT die bendtigten Dateien auf die Festplatte des Rechners. Wenn das
Fenster "YAMAHA DSXG Audio-Treiber " erscheint, ist zu Uberprifen, ob die Ein-
stellungen fur MPU401 1/O Addresse, IRQ, FM /O Addresse und Joystick 1/0O Addresse
wiein Abbildung 6-11 gezeigt richtig eingestellt sind. Anschlief3end "OK™ klicken.

YAMAHA DS-XG Audio-Treiber [ %]

YahdAaHA D5-XG Audio-Treiber

“eargion 4.00.6016
~Hardware-Konfiguration
hPLIA01
fO-Adresse: IR

EEE [NTa =]

Jowstick
lfO-Adresse:

-]

Copyright(c) YAMAHA Corporation, 1997-1998
Alle Rechte vorbehalten.

(0] I Ahbrechen | Uker... |

Abbildung 6-11: Das Fenster "Y AMAHA DS-XG Audio Treiber”
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12. Wenn das Fengter " Geanderte Systemeinstellungen " erscheint (siehe Abb. 6-12), dann
ist auf "Neu starten™ zu klicken, damit ein Neustart des Rechner ausgefuhrt wird.

Gednderte Systemeinstellungen

Der Treiber YAMAHA DS-<G Audio Driver[Geman]
wurde hinzugefiigt. Um die neue Treibereinrichtung
wirk sam werden zu lazsen, miissen SieWindows NT
beenden und neu starten.

Eein Meustart Neu starten |

Abbildung 6-12: Das Fenster: " Gednderte Systemeinstellungen”

Nach dem Neustart ist die Installation abgeschlossen.

3. Die Einstellung des DS-XG Mixers

Wenn sdmtliche Treiber und Software fir das DS-XG Audio-Gerét instaliert worden sind, kann
der Standard-Mixer von Windows genutzt werden, um die Lautstdrke Pegel der einzelnen
Aufnahme-Quellen bzw. Wiedergabe-K andle zu regeln. Hinweise hierzu gibt dasfolgende K apitdl.

3.1 Einstellen der Wiedergabe-Lautstarke

In diesem Abschnitt wird erklart, wie man unter Windowsmit dem Standard-Mixer die Wiedergabe-
Lautstérke der einzelnen Kandle regeln kann.

1. Rechtsunten in der Taskleiste von Windows befindet sich ein gelbes Lautsprecher-Symboal.

2. Nach einem Doppelklick auf dieses Symbol erscheint das DS-XG Mixer-Programm zum
Einstellen der Lautstérke (siehe Bild 6-13 unten).

E Lautstarkeregler M=
Optionen 2

Lautstarkeregler | Line CO Audio ‘Wave-twggang | MIDI OUT 30 Wide
Balance: Balance: Balance: Balance: Balance: Balance:
NSV ISRV LAV
Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:

rTTET

I Alles aus ™ Tonaus I~ Tonaus I~ Tonaus ™ Tonaus ¥ Ton aus
|DS %G Mischpult

Abbildung 6-13: Wiedergabe-Regler des Windows-Mixers

3. DieKnopfe der einzelnen Regler lassen sich mit der Maus vertikal verschieben; so lassen
sich die Lautstérke-Pegd der einzelnen Kande wie mit eéinem Mischpult wunschgemal3
regeln.
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4. Im Menl kann unter Optionen der Eintrag Eigenschaften gewdahlt werden, um eventudll
verseckte Regler sichtbar zu machen. So kann z.B. der Regler  Mikrofon hinzugefugt
werden. Nachdem der Mikrofon-Regler dargestellt wird, kann im Meni der Eintrag
Erweiterte Eingtellungen aktiviert werden, damit man im Mixer den Button Erweitert
sieht (wiein Abbildung 6-14 unten zu sehen ist).

E Lautstarkeregler ([ x]
Optionen [
Elmise iz L £D Audin \Wavedusgang | MIDI OUT 30 wide
v Erweiterte Einstellungen
Balance: Balance: Balance: Balance: Balance:
Beenden N N N N N
sy asenrah ALIVIE LV SR BBV B
Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:
|- s T T |- |- tlj
™ Alles aus ¥ Tonaus I~ Tonaus ™ Tomaus ™ Tomaus ™ Tomaus ¥ Tom aus
Erweitert

|DS %G Mischpult

Abbildung 6-14: Die Wiedergabe-Regler mit erweiterten Eigenschaften

5. Mit einem Klick auf den Button "Erweitert" 6ffnet man das Fenster " Erweiterte
Eingelungen fir Mikrofon " wiein Abbildung 6-15 gezeigt. Mit den horizontal angeordneten
Reglern lassen sich Basse und Hohen eingtdlen. Kreuzt man per Mausklick die Option™ Mic
20dB" an, wird die Lautstérke des Mikrofons um 20dB erhoht.

Erweiterte Einstellungen fur Mikrofon

i

werden.

it diesen Einstellungen kann die Klangcharakteristik angepaBt

— TonEinstellung

Dieze Einstellungen bestimmen die Klangcharakteristik.

IJT el
IJT el

Tiefen: e

Hihen: U ERE

i~ &ndere Einstellungen

Diese Einstellungen verdndem zusatzlich den Klang. “weitere
Informationen finden Sie in der Hardware-Dokurmentation.

v i Mic20d8 ari

Schiiefen

Abbildung 6-15: Erweiterte Einstellungen fir Mikrofon

3.2. Einstellen der Aufnahme-Lautstarke

In diesem Abschnitt wird erklart, wie man unter Windows mit dem Standard-Mixer die Aufnahme-
Lautstérke der einzelnen Kandle regeln kann.

#

Es wird vorausgesetzt, dal3 der DS-XG Mixer bereits gestartet worden ist und die
Wiedergabe-Regler sichtbar sind. Falls dies nicht der Fall ist, lese man in Abschnitt
3.1. nach, wie dieser Zustand herbeizufihren ist.
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1. Damit die Aufnahme-Regler angezeigt werden, muf3im Ment unter " Optionen” der Eintrag
"Eigenschaften” gewahlt werden, um die gleichlautende Dialog-Box zu 6ffnen. Innerhalb
der Auswahl-Gruppe " Lautstérke regeln fur " wahle man per Mausklick die Option
"Aufnahme". Zusétzlich kanninder Liste" Folgende L autstarkeregler anzeigen " bestimmt
werden, welche Aufnahme-Regler sichtbar werden sollen. (Sehe Abb. 6-16 unten)

E Aufnahmeregler M=
Optionen 2

Mikrofon Line CD Audio SterenCut
Balance: Balance: Balance: Balance:
PR AL AL B A

Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke: Lautstarke:

rrT

.\.v.\.léhlen ™ fwswahlen |7 puswiblen |7 Auswahlen

|D5 %G Mischpult

Abbildung 6-16: Die Aufnahme-Regler

2. Nachdem die Aufnahme-Regler angezeigt werden, konnen diese durch Anklicken mit der
Maus eingestellt werden. Auf diese Weise lassen sich die einzelnen Audio-Quéllen fir Wave-
Aufnahmen auf die gewiinschte Lautstérke justieren.
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Automatische Installation der Treiber und Programme
(fur Windows 95/98 und Windows NT4.0)

1. Installation der Audio-Geratetreiber
1.1 Installation des YAMAHA DS-XG Treibers

1. IngdlationssCDROM in das CDROM-Laufwerk einlegen.

2. Falsdie Autostart-Funktion von Windows aktiviert ist, erscheint nach dem Einlegen der
Ingtallationss:CDROM automatisch das " Shuttle Mainboard Software Setup”-Programm auf
dem Bildschirm. Anderfdls kann man einen Doppelklick auf das Symbol "Arbeitsplatz”
ausfihren und einen rechten Mausklick auf das CD-ROM ; es erscheint das Kontext-Ment
zum CDROM - hier klicke man auf "AutoPlay".

<3 (HOT-663) Shuttle Mainboard Software Setup M=l E3

Installiert Mainhoard

Installation der Audio-

Handhuch

Durchsuchen der CD

_ wT inboak: 7
Abblldung 6-17 das"ShuttIe M anboard Software Setup" Programm

3. Vondem Hauptmentii des A utostart-Programmswahle man die Option "Ingtdlation der Audio-
Software”; anschlief¥end erscheint das Fenster "Y AMAHA DS-XG Treiber & Anwendungen”,
wo man einen Mausklick auf "Installiere den YAMAHA DS-XG Treiber" ausfhrt.

'fﬂYAMAHA D5-XG Treiber & Anwendungen [Windows 95)

Abbildung 6-18: das Fenster "YAMAHA DS-XG Treiber & Anwendungen
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1.2 YAMAHA DS-XG Treiber unter Windows 95/98 entfernen

1.  ZumEntfernen desDS-XG Audio-Treibers (Deindallation) starten Siewie bei der Indtallation
zunéchgt das " Shuttle Mainboard Software Setup”-Programm, klicken dann nacheinander
auf "Installation der Audio-Software" und "Deinstalliere den YAMAHA DS-XG Treiber".
Darauf erscheint das Deingtdlations-Programm, wie auf Abbildung 6-19 dargestdlit.

2. Zur Durchfuihrung der Deingtallation richte man sich nach den Anweisungen auf dem

Bildschirm.

Deinstallation des D5-XG-Treibers Yersion 1.06

Drer YAMAHA DS-+G Treiber wird nun geloscht.
Achtung: Windows wird nach Beenden des
Programms neugestartet. Bitte verlazsen Sie alle
anderen Programme, bevar Sie fortfahren.

Klicken Sie auf <Mext> [Weiter], um zu beginnen.

VOICE OF THE
EOMEPUTER

< Ziick | i Abbrechen |

Abbildung 6-19: Deinstallation desDS-X G Treibers.

2. Installation der Audio-Software

(Installations-Verzeichnis \Audio\App\Y Station\)

Das Audio-Programm Y Station32 besteht aus den Komponenten CD-Wiedergabe, MIDI-
Wiedergabe und WAV E-Aufnahme/Wiedergabe. Ein DOS-Hilfsprogramm wird ebenfallsinstalliert
und wird dann aktiviert, fallsman aus dem "Beenden..."-Menti von Windows die Option " Computer
im MS-DOS-Modus starten” wéhlt.

EYstaliuniﬂ

YAMAHA -

”‘_5 TR FFOPIT FE
SRAVE iD= CD X SRR
s 16 [Le

name: a3

Titel 0l: namenlosl

Abbildung 6-20: der YAMAHA Y Statin32 Player
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Installation der XGstudio-Software
(Installations-Verzeichnis: Path:\Audio\A pp\X Gstudio\)

XGstudio Mixer: Wiedergabe von AVI-Video-Dateien oder BMP-Grafik-Dateien synchron zur
Ausgabe von MIDI-Musik-Dateien.

DISP. [Fi]gye ] eofscor onun]

SHART ARRAHGER

Abbildung 6-21: YAMAHA XGgadio Mixer

XGstudio Player: Wiedergabe von MIDI Musik-Dateien.

Abbildung 6-22: YAMAHA XGgtadio Player
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Installation des Spiels Demonstar
(Installations-Verzeichnis \NAudio\A pp\Game\)
Diesist ein Raumschiff-Schief3-Spiel mit XG-Midi-Unterstiitzung (Shareware).

jit DemonStar [c]1998 v1.1
File Help

Qag35E0 LB IEL 4]

Abbildung 6-23: das Spiel Demonstar
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